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Genel glvenlik onlemleri

A

DIKKAT! Onemli glivenlik talimatlart.
Bu talimatlari dikkatlice uygulayin. Bu kilavuzda yer alan bilgilere uyulmamasi ciddi kisisel
yaralanmalara veya ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.
ileride basvurmak lzere bu talimatlari saklayin. Bu kilavuz ve herhangi bir aksesuara iliskin
belgeleri su siteden indirebilirsiniz: www.ditecautomations.com
Bu kurulum kilavuzu sadece uzman personele yonelik olarak hazirlanmistir. ® Kurulum, elektrik
baglantilari ve ayarlamalar uzman personel tarafindan teknige uygun olarak ve mevcut mevzuat
uyarinca yapilmalidir. e Uriiniin kurulumuna baslamadan énce talimatlari dikkatlice okuyun. Yanlis
kurulum bir tehlike kaynagi olabilir. ¢ Kuruluma baslamadan 6nce trinin saglamugini kontrol edin.
& Ambalaj malzemeleri [plastik, polistiren vs.] dogada yok olmazlar ve potansiyel tehlike

‘ kaynagi olusturmalari nedeniyle cocuklarin erisebilecegi yerlerde birakilmamalidir. e Uriin
patlayici ortamda ve kosullarda kurmayin: yanici gazlarin veya dumanlarin varligi ciddi bir gliven-
lik tehlikesi olusturur e Teknik verilerde belirtilen calisma sicakligi araliginin kullanim yeri ile
uyumlu oldugundan emin olun ® Motoru monte etmeden once, mevcut yapinin yani sira destek ve
kilavuz elemanlarinin saglamlik ve stabilite icin gerekli sartlara sahip olup olmadigini kontrol edin,
kilavuz parcanin stabilitesini ve diizgtinligiini kontrol edin ve raydan cikma veya diisme riski ol-
madigindan emin olun. Givenlik talimatlarinin uygulanmasi ve genel olarak tim kirma, kesme,
tasima ve tehlike bolgelerinin korunmasi veya ayrilmasina iliskin tim yapisal degisiklikleri yapin.
Motorizasyon Ureticisi, motorize edilecek cercevelerin yapisinda kullanilan teknigin uyumsuzlugu-
nun yani sira kullanimdan kaynaklanan deformasyonlardan sorumlu degildir. ® Givenlik cihazla-
ri (fotoseller, sensorler, acil stoplar vs.) yirirlikteki dizenlemeler ve talimatlar, iyi Uygulama
Teknigi kriterleri, kurulum ortami, sistemin calisma mantigi ve motorize edilen kapi veya girisin
urettigi glcler dikkate alinarak kurulmalidir. e Givenlik cihazlari, carpmaya, kaymaya ve genel
olarak motorlu kapi veya giristen kaynaklanabilecek tehlikeye karsi koruma saglamalidir. Tehlike-
lialanlari belirlemek icin mevcut kurallarin 6ngérdigi uyarilari uygulayin e Her kurulum, motor-
lu kapinin veya girisin kimlik verilerinin gérinir bir gostergesine sahip olmalidir e Giic kaynagini
baglamadan once, lisans plakasi verilerinin elektrik dagitim sebekesininkine karsilik geldiginden
emin olun. Elektrik sebekesine kontak acikligi mesafesi 3 mm'ye esit veya daha fazla olan cok
kutuplu bir devre anahtari/ayirma sivici takiniz. lyi Uygulama Teknigi ve mevcut diizenlemelere
uygun olarak, elektrik sebekesinde yeterli bir diferansiyel devre kesici ve asiri akim korumasi olup
olmadigini kontrol edin ¢ Gerektiginde, motorlu kapiyi veya girisleri mevcut giivenlik yonetmelik-
lerinde belirtildigi gibi uygulanmis etkili bir topraklama sistemine baglayin e Sistemi son kullani-
ciya teslim etmeden 6nce, otomasyonun islevsel ve giivenlik gereksinimlerini karsilayacak sekilde
uygun bir bicimde ayarlandigindan ve tim kontrol, glivenlik ve manuel serbest birakma cihazlari-
nin diizgin calistigindan emin olun.

Bakim ve onarim sirasinda, elektrikli parcalara erismek icin kapagr acmadan 6nce giici

cikarin e Otomasyon koruma kasasinin cikarilmasi sadece uzman personel tarafindan ya-
pilmalidir.

Elektronik aksamlar Gzerindeki islemler topraga baglanmis antistatik iletken kollar kulla-

nilarak gerceklestirilmelidir. Gvenlik ve dizglin calisma amaciyla uyumsuz komponentle-
rin kurulmasi halinde, motor ireticisi tim sorumlulugu reddeder o Uriinlerin herhangi bir sekil-
de onarimiveya degisimi icin yalnizca orijinal yedek parcalar kullanilmalidir ¢ Kurulum sorumlu-
su, hem motorlu kapinin veya girisin otomatik, manuel ve acil durumda calismasi ile ilgili tUm
bilgileri saglayacak, hem de kullaniciya kullanim ve glvenlik talimatlarini saglayacaktir.



Gozden gecirme

Asagidaki bolimler gozden gecirilmistir:

Ref.

3

4.2
4.3
4.4
4.8
3

5.1
6.2
9.2

Gozden gecirme 2022-05-06 — 2022-11-22

Yeni 1DASTALP2 giic kaynagi, MCU ve kayis geri donis sistemiile cizim glincellenmistir
Yeni 1DASTALP2 gii¢ kaynag ile bolim glincellenmistir

Yeni 1DASTALP2 giic kaynagi ile bélimler glincellenmistir

Yeni 1DASTALP2 giic kaynagt ile bélimler glincellenmistir

iki kanatli otomasyon icin tekerleklerin konumu degistirilmistir

Yeni 1DASTALP?2 giic kaynag ile sema giincellenmistir

Yeni 1DASTALP? glic kaynagi ile sema glincellenmistir

Ekrandaki durum gosterimleri glincellenmistir

Sensor baglantilari cizimleri giincellenmistir
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1. Teknik ozellikler

Glic beslemesi

Glic tiiketimi

Giic kaynagi anma giicii
Acilma hizi (2 kapi kanadi)
Kapanma hizi (2 kapi kanadi)

Maksimum yiik

Aralikli calisma sinifi

Sicaklik

Koruma derecesi

Aksesuarlar icin glic beslemesi
Dayaniklilik testi

100 V~/ 240V, -10%/ +10% ~ 50/60Hz
Mak 100 W

75 W

1 m/sn

1 m/sn

120 kg (1 kapi kanadi)
160 kg (2 kapi kanad)

S3=%100

Jﬂ/720°c /H[+50°C

IP20
(SADECE i¢ KULLANIM ICINDIR]

26V = 0,64 A
1.000.000¢evrim

1.1 Makine Emniyeti Yonetmeligi

Makine Emniyeti Yonetmeligi (2006/42/AT) uyarinca, bir kapiyi veya bir giris kapisini motorize eden
uretici firma, bir makine Ureticisi ile ayni yikumliliklere sahiptir ve ayni sekilde sunlari yerine

getirmelidir:

- Makine Emniyeti Yonetmeliginin V ekinde belirtilen dokiimanlari iceren teknik dosyayi hazir-

lama;

(Teknik dosya motorlu kapinin tretim tarihinden itibaren az on yil streyle saklanmali ve yetkili

ulusal makamlarin kullanimina hazir halde bulundurulmalidir);

- CE uygunluk beyannamesini Makine Emniyeti Yonetmeliginin [I-A Ekine uygun sekilde yazma

ve musteriye teslim etme;

- Makine Emniyeti Yonetmeliginin Ek | madde 1.7.3 uyarinca CE markasini motorlu kapinin

tzerine yapistirma;

- gerekli givenlik donanimlarini kurarak, kapinin veya motorlu giris kapisinin giventlik ile ilgili

normatif standartlara uygunlugunu temin etme.



2. Standart montaj

1 | Kayar kapilar icin otomasyon

4 | Emniyetli acma senséri

6 | Islev secim anahtari
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3. Ana bilesenler

9

I AT

=

Ref.

9
10

"

12
13

14

1 r@

Kod

1DAS1ALP
1DASTMR
1DAS1QEP

DAS901BAT1
DAS902BAT2

DAS801LOK
DAS801LOKA

Aciklamasi
Sebeke glic beslemesi
75W glic kaynagi birimi
Disli motoru
Kontrol paneli

12 V akiiler (istege bagli - 43= 05 olarak parametreyi ayarlayin)
24V akdler (istege bagli - kablo agindaki sigorta T10A)

Tahrik kayisi
Kayisli aktarma

Harici kilit cozme kolu ile birlikte kilit
Panik cikisi kilidi

4. Otomasyonun montajl

4.1 Kapagin cikarilmasi

C vidasini gevseterek kapak desteklerini serbest birakin ve kapagi kaldirarak cikarin.

Ve




4.2 DAST07PLUS kasasinin Urtnle birlikte gelen kanat ankraj
braketleri kullanilarak sabitlenmesi
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Aksi belirtilmedikce tim dlcimler milimetre ([mm)] cinsinden ifade edilmistir.

Sekilde, otomasyonlu kapi kanatlarinin bizim tarafimizdan tretilmeyen profiller kullanilarak imal
edildigi dikkate alinarak, DAS107PLUS otomasyonunun duvara sabitlenmesine yonelik dlcimler
gosterilmektedir. Kapi kanatlari ALU/PAM serisi DITEC profilleriile imal edilmisse: ilgili kilavuzlarda
verilen 6lcimlere basvurun. Arkadaki referans cizgisini kullanarak kasada bir delik acin ve M6 @12
celik tapalar veya 6MA vidalarla (Grtnle birlikte gelmez) sabitleyin.

Tespit noktalarini yaklasik 400mm‘de bir olacak sekilde dagitin.

Kasanin, arka ylizeyi zemine dik olacak ve duvarin sekliyle boyuna deforme olmayacak sekilde diiz
bir sekilde konumlandirildigindan emin olun. Eger duvar diiz ve plrizsiz degilse duvara demir
levhalar tutturulmali ve ardindan kasa bu levhalara takilmalidir.

A UYARI: kasanin duvara sabitlenmesi, kapi kanadinin agirligini tasimaya elverisli olmalidir.

UYARI: montaj sirasinda tekerlek kilavuzuna zarar vermeyin. Kanatlari monte etmeden
once kilavuzu iyice temizleyin.

8
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4.3 DAS11M8 ile ornekler
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4.6 ACVile ornekler
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4.7 Cam kapi kanadinin hazirlanmasi

Semada AC1356 aliminyum profil ve cam icin islem 6lclleri gosterilmektedir.

Sabitleme islemi icin cam Uzerinde ise @15, aliminyum profil tzerinde ise @10 capinda boydan
boya acik delikler gereklidir. Deliklerin sayisi ve merkezler arasindaki ilgili mesafe, kapi kanadinin
genisligine baglidir. Camin kenart ile profilin ic tabani arasinda ideal olarak silikon kullanilmalidir.

§ i
§ -

:}:: 100, 100

L<1000 L>1000

100 100 100100 100 100

30

L<1000 L>1000
100 100
L<1000 ‘ L>1000




4.8 Kapli kanatlarinin montaji ve ayarlanmasi

UYARI: Kanatlar mekanizmaya takildiktan sonra BUTUN MAKARA DESTEKLERINI Cl-
KARTIN (E).

Kanatlari civatalarla makaralara sabitleyin (A)

Kapi kanadi, sekilde gosterildigi gibi, dikey olarak ayarlanabilir.

e Vidalari [B] gevsetin ve vidalari [C] cevirerek ytksekligi ayarlayin;

e Vidalari [A] cevirerek kapi kanadinin yan konumunu ayarlayin;

e Kapi kanatlarini elle hareket ettirin ve sorunsuz ve engelsiz bir sekilde hareket ettiklerinden
ve tim tekerleklerin kilavuza yaslandigindan emin olun.

iKi KAPI KANATLI OTOMASYON

1P2282TK
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SAGA ACILAN TEK KAPI KANATLI
OTOMASYON

SOLA ACILAN TEK KAPI KANATLI
OTOMASYON

e Uc durduruculari [F] acilma ve kapanma konumlarina yerlestirin.
e 2 kanatliotomasyonlarda, kapak destegiicin bir durdurucu olarak kullanilmak tzere kasanin
ucunun yakinina yerlestirilmesi gereken tciinci bir u¢c durdurucu temin edilir.




4.9 Zemin kilavuzlarinin montaji

Zemin kilavuzlari PVC, NAYLON veya TEFLON gibi sturtinmeyi 6nleyici bir malzemeden imal
edilmelidir. Zemin kilavuzunun uzunlugu, sabit ve hareketli kapi kanatlari arasindaki bindirme
uzunlugundan biyik olmamalidir ve gecis acikligina girmemelidir.

Zemin kilavuzlarina drnekler
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4.11Kayisin ayarlanmasi
A UYARI: yanlis ayar, otomasyonun dogru islemesini engeller.

Kayis gerginligi imalatta ayarlanmistir ve normalde tekrar ayarlanmasi gerekmek. Buna ragmen
kayis gerginligini ayarlamaniz gerekirse asagidaki adimlari izleyiniz:

[5] LT<3000=2mm
LT>3000 =3mm

4.12Kapi kanadi bloke elemaninin montaji (istege bagl)

Kapi kanatlarini kapali tutmak icin bir bloke cihazi monte edilebilir.
Kontrol paneli, monte edilen bloke elemani tiriini otomatik olarak tanir.
Montaj icin, bloke cihazi montaj kilavuzuna basvurun.

b




5. Elektrik baglantilari

Otomasyonu gecerli emniyet standartlarina uygun, etkili bir topraklama sistemine baglayin.
Montaj, bakim ve onarim islemleri sirasinda elektrikli parcalara erismek icin kapagi acmadan
énce gli¢c beslemesini kesin.
Otomasyon koruma mahfazasi sadece nitelikli personel tarafindan cikarilmalidir.
Sebeke beslemesi tizerine, kontak acilma mesafesi en az 3 mm olan tam-kutuplu bir kesici salter
takilmalidir.
Elektrik sisteminin kendisinden &nce yeterli bir artik akim devre kesicisi ve asiri akim kesicisi
bulundugunu kontrol edin.
Otomatik sistemin yanina bir elektrik salteri monte edin.
Glc kaynagi kablosuna zarar verebilecek herhangi bir keskin kenar bulunmadigindan emin olun.
Glc kablosu hasarliysa imalatciya veya nitelikli personele degistirtin.
e HO5RN-F 361,5 0 HO5RR-F 3G1,5 [4] tipi kablo kullanin.
e Korumayi [3] sokmek icin vidalari [1] gevsetin.
e Glc kablosunu [4] ve guc kaynagi-elektrik panosu kablosunu [5] baglayin.
e Korumayi [3] vidalarla [1] sabitleyin.
e Guc kablosunu vidalarla [2] sabitleyin.

Sebeke elektrigi
100/ 240 V~
50/ 60 Hz

+V= Kirmizi
-V= Siyah
= Topraklama
kablosu

N= Notr kablo
L= Canli kablo
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5.1 Standart elektrik baglantilari

1DASALP2 _

DAS902BAT2 (24 V) (istege bagl)

A

DAS901BAT1 (12V)

Cikis Aciklamasi

Giic kaynagi birimi baglantisi

A
PRI e [t

B
][R

Kodlayici baglantisi

D00 0=( Pth=0=] %

[ES=T) kuLLANMAYIN 1 COM501MHS/COM501MKS/ COM500ES secim anahtarinin baglantisi

Motor baglantisi

. icin kullanilir.
Yesil LED E Yesil LED: Bu LED séniikse veya yanip soniyorsa kontrol panelinin arizali
\\H// oldugu anlamina gelir;

DAS901BAT1 - DAS902BAT?2 akii kiti baglantisi (istege bagli)
Bir glic arizasi durumunda, operator acilma islemi gerceklestirecektir
(fabrika ayarlari).

Secim ve itir[]nt[jleme icin 10, 38, 41 ve 43 numarali parametrelere bakin.

UYARI: sarj icin, akii kiti stirekli kontrol paneline bagli olmalidir. Akt
kitinin verimliligini diizenli araliklarla kontrol edin. Gerilim olma-
diginda kapi sadece 8-12 arasina bagli bir TUS komutu ile acilabilir.



5.2 Kontrol paneli komutlari

A Kullanilmayan IN.K.kontaklara atlama teli takin

20| = KULLANMAYIN
19 E Bloke cihaz } bloke cihazi baglantisi
18 E Bloke cihazi
17 E (+) 24 V= NOT: Harici aksesuarlar icin glic
16 |2 — lsapma kaynagi cikisi 24 V= 0,64 A
15| =] (-lov Cekilen maksimum 0,64 A'lik akim,
_ tim terminallere ait glic kaynagi
14 (m (+) 24 V== cikisinin toplamina karsilik gelir
:Ilg % Orta varlik sensor testi (1-7:8-14; 15-17)
——  Tuslaacma
1" E —1t ¢  Emniyet fotoseli 2 veya orta varlik sensérii 2
10| =] KULLANMAYIN
9 E —t o Emniyet fotoseli 1 veya orta varlik sensorii 19K
8 (=] (-Jov
7 (+) 24 V=
6 E Yan varlik sensord testi
5 E Dis acma
4 | =] Yan varlik sensérii 2 / + KKK KAPI KAPALI/CIKIS/KISMEN ACILIS/
3 E Durdurma KAPIACIK
2| =] Yan varlik senscrii 1 3K / + 3K KAPI KAPALI/CIKIS/KISMEN ACILIS/KAPI
1| =] -JoVv ACIK

* sadece bir sensor ile baglaniliyorsa bu kontagi kullanin.

5.2.1 Komutlar

Kontak Fonksiyon Aciklamasi
1 —t 2 Yan varlik sensérii 1 i bolim 10.2'deki drneklerde gosterildigi gibi
[bkz. parametre 27)  N.K. baglayin.
leger param. 2B= 00 ise)

YAN VARLIK
SENSORU 1

*%* Kontak 1-2 ek islevler (ref parametre 2B, secici anahtarin secimi izerinde oncelikli islevler.
SW 7.0 ve sonrakilere sahip elektrik panosu lizerinde mevcut:

Kontak Fonksiyon Aciklamasi
1—2
(eger param. 2B=01 ise)

NA. KAPI KAPALI Kap! kapanir ve kapali ve kilitli kalir (eger kilit varsa).
) 1 —/—2_ NA CIKIS Kapinin ic kenarindan tek yonli isleyise izin verir.
leger param. 2B= 02 ise) T
1——2
leger param. 2B= 03 ise)
) 1 —/—2_ NA KAPI ACIK Kapr acilir ve acik kalir.
leger param. 2B= 04 ise) ’

N.A. KISMEN ACMA Iki yonld kismen acilisa izin verir.

20
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Kontak

1——t 3
[bkz. parametre 46)

1——t 4
[bkz. parametre 28)
(eger param. 2C= 00 ise)

N.K.

Fonksiyon

N.K. DUR

YAN VARLIK
SENSORU 2

Aciklamasi
Emniyet kontaginin acilmasi, gecerli islemin durmasina neden olur.
UYARI: kontak tekrar kapandiginda kapi kapanir
UYARI: Acil durum acilmasi (aki 12 V) onceliklidir (= STOP kontagi
acik olsa dahi elektrik kesintisinde kapi acilir)
Yan varlik sensori 2'yi bolim 9 ‘deki orneklerde gosterildigi gibi
baglayin.

***kKontak 1-4 ek islevler (ref parametre 2C), secici anahtarin secimi tzerinde oncelikli islevler.
SW 7.0 ve sonrakilere sahip elektrik panosu tizerinde mevcut.

Kontak

1——— 4
(eger param. 2C=01 ise)

1—— 4
leger param. 2C= 02 ise)

1 — 4

leger param. 2C= 03 ise) NA.

1 — 4

leger param. 2C= 04 ise) NA.

Kontak

1—— 5

bo——
(bkz. parametre 29)

10— -
70—+

N.A.

N.A

N.A.

Fonksiyon

KAPI KAPALI

. CIKIS

KISMEN
ACILIS

KAPI ACIK

Fonksiyon
DIS ACMA

YAN VARLIK
SENSORU
TESTI

AKSESUAR-
LARA GUG
BESLEMESI

Aciklamasi

Kapi kapanir ve kapali ve kilitli kalir ( eger kilit varsa).
Kapinin ic kenarindan tek yonld isleyise izin verir.
iki yonli kismen acilisa izin verir.

Kapr acilir ve acik kalir.

Aciklamasi
Dis sensori bolim 9 deki orneklerde gosterildigi gibi baglayin.
Kontagin kapanmasi, kapi acilma islemini devreye alir.
Yan sensorlerin test kelepcesini baglayin.
Kelepce 6, her islemden once yan emniyet sensérleri Uzerinde bir
testi devreye alir.
Test basarisiz olursa ekranda bir alarm mesaji gérinur.
Hata, ortadan kalkana kadar kapi acilacak ve acik kalacak.
24 V== aksesuarlarin gli¢ beslemesi.



Kontak

8§ —t 9
[bkz. parametre 07)

8 —t 11
[bkz. parametre 08)

8__— 12
[bkz. parametre 04)

13—
[bkz. parametre 09)

8 o—-
14 00—+
Kontak

15— 16

15— -
17 00—+

Kontak

18 e—Hx—=o 19
(bkz. parametre 05)

BAGLANTISI

Fonksiyon
EMNIYET FO-
TOSELI 1 VEYA
ORTA VARLIK
SENSORU 1
EMNIYET FO-
TOSELI 2 VEYA
ORTA VARLIK
SENSORU 2

TUSLA ACMA

N.K.

N.K.

N.A.

ORTA VARLIK
SENSORU
TESTI

AKSESUAR-
LARA GUC
BESLEMESI

Fonksiyon

N.A. IC ACMA

AKSESUAR-
LARA GUC
BESLEMESI

Fonksiyon

Aciklamasi

Emniyet fotoseli 1 veya orta varlik sensori 1'i bolim 9 deki ornek-
lerde gésterildigi gibi baglayin.

Emniyet fotoseli 2 veya orta varlik senséri 2'i bolim 9 deki ornek-
lerde gésterildigi gibi baglayimn.

Kontagin bir tus komutu ile kapatilmasi, bir acma islemini devre-
ye alir ve parametre 04 ile secilen siire gectikten sonra kapatmaya
gecilir.

KAPI KAPALI modunda acma islemiicin kullanilirsa:

- Bir sebeke glic beslemesi veya akii surekliligi durumunda, bir
8-12 komutu kapiy kismen (ref. parametre 11) acar ve para-
metre 04 ile secilen sirenin ardindan kapiy kapatir.

- Sebeke gii¢ beslemesi yoksa bir 8-12 komutu, tam bir acma
islemi gerceklestirmek icin gerekli slire boyunca, mevcutsa
akdleri yeniden devreye alir ve ardindan kontrol panelinden
akulerin baglantisi kesilir.

Varlik sensorlerinin test kelepcesini baglayin.

13 komutu, her islemden 6nce orta emniyet sensérleri lzerinde

bir testi devreye alir. Test basarisiz olursa ekranda bir alarm me-

sajl gorundr.

Hata, ortadan kalkana kadar kapi acilacak ve acik kalacak

24V == aksesuarlarin giic beslemesi.

Aciklamasi
ic sensor ‘i bélim 9 deki rneklerde gosterildigi gibi baglayin.
Kontagin kapanmasi, kapi acilma islemini devreye alir.

24V == aksesuarlarin giic beslemesi.

Aciklamasi

BLOKE CIHAZI Bir elektro-mekanik bloke elemani baglamaya yénelik cikis (istege bag-
li). Bloke cihazi, 6§renme asamasinda otomatik olarak secilir.
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6. Kontrol islevlerinin ayarlanmasi ve secimi

Kontrol panelinde metin ve/veya sayi gésteren iki haneli bir ekran bulunur,
Dort digmesi vardir.

-
[
o

LEARN / EXIT 4@

©) 2 skLect

DOWN

«@ ©

m

krani acma prosediiri asagidaki gibidir:

2-SELECT (SEC) tusuna basarak ekran testini baslatin

1 UP: parametre numarasini veya icerdigi degeri artirmak icindir;

2 SELECT: bellekte programlanmak tzere bir parametre veya deger girmek icindir;
3 DOWN: parametre numarasini veya icerdigi degeri azaltmak icindir;

4 LEARN/EXIT:

o LEARN (OGREN] tusu 3 isleve sahiptir:

1. Hizli 6Grenme. Saniyeden uzun ancak 2 saniyeden kisa slreyle basilirsa, kontrol paneli-
ne bagli elektronik aksesuarlar algilanir.

2. Normal 6grenme. LEARN diigmesine 2 saniyeden uzun basili tutulursa ekran yanip s6-
ner . Digme birakildiktan 2 saniye sonra bitiin bir 6grenme prosediri baslatilir.
Kapi Bolim 8'de tabir edilen operasyonlari tamamlamak icin acilma-kapanma manev-
ralari yapar.

3. Fabrika ayarlarini geri yikkleme. 10 saniyeden uzun siireyle basilirsa kontrol paneli fab-
rika ayarlarini geri yikler

e EXIT (CIK) tusu, parametre menusiinden veya degerden degisiklikleri kaydetmeden cikar.

EXIT (CIK) tusuna basilmazsa islemsiz gecen 3 dakikanin ardindan kontrol paneli varsayi-

lan ekrana D rdéner.

Bir deger programlandiginda o parametre 6grenme cevriminin disinda birakilir. Yeni bir 6grenme
cevrimi yuritilse bile s6z konusu deger degismeyecektir.
Parametreleri tekrar 6grenme cevrimine dahil etmek icin, fabrika ayarlarina dontlmelidir.

E
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6.1 Ekran testi
a. Ekranda oldugu zaman, SELECT tusuna basin ve iki ekran karakterinin herbiri dénen
bir test deseni olusturur.

b. Test sirasinda iki ekran penceresinin yedi bélimunin tamaminin yandigini dogrulayin. Degil-
se, hatali ekranda gosterilen rakamlarin yanlis degerlendirilme riski vardir.

c. Ekran testi sonlandirildiginda, ekran ilk parametreyi gosteren iki sabit rakam gésterir

Ekran Kag Ekran Kas Ekran Ka; Ekran K.a,- Ekran K.a,-
rakter rakter| rakter, rakter rakter

BFEAABE
GGG
=IEINEIG)
I IGIHCD
HAER

Ekran aktif olan farkli komutlari gosterir. Ekran durum gb’stergesi 'yi géstererek acilir. Ardindan
operatordeki farkli komutlari temsil eden sayilari gosterilir.
00=Tus Komutu

01= ic Komut

02= Dis Komut

05= Varlik Komutu 1

06=Varlik Komutu 2

07= Yan Varlik Komutu 1

08=Yan Varlik Komutu 2

09= Durma Komutu

13= Kapat Komutu

24=Push&Go Komutu

25= Acma - Kapama Komutu

24
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7. Baslatma

Herhangi bir tir islem gerceklestirmeden 6nce, otomasyonun devre disi oldugundan ve
akdlerin baglantisinin kesildiginden emin olun.

Otomasyon kuruldugunda; baslatma ve ayarlama islemi asagidaki sirayla gerceklestirilmelidir:

1. Aksesuarlari, acma ve emniyet sensorlerini, bloke cihazini, akileri ve secim anahtarini baglayin.

2. Kontrol panelindeki 1-2, 1-3, 1-4, 8-9, 8-11 emniyet kontaklarina eger kullanilmiyorlarsa atla-
ma teli takin.

3. Kapi kapali konumdayken sebeke glic beslemesini otomasyona baglayin.

4. Asadidaki parametreleri ayarlayin:

Paramet-

Aciklamasi Ayarlar
re

00= Yok (Fabrika ayari).

01=Varlik sensorii 1 (izleme ozellikli bir varlik sensérii monte edildiyse ayarlayin).

02= Varlik sensérii 1 ve 2 (izleme 6zellikli iki varlik sensori monte edildiyse
ayarlayin).

00= tek kapi kanadi otomasyonu icin saga a¢gma.

12 Acilis yoni secimi 01= tek kapi kanadi otomasyonu icin sola agma ve cift kapi otomasyonu
icin (Fabrika ayari).

00= Yok (Fabrika ayari).

01=Varlik sensort 1 (izleme ozellikli bir varlik sensérii monte edildiyse ayarlayin).

02= Varlik sensori 1 ve 2 (izleme ozellikli iki varlik senséri monte edil-
diyse ayarlayin).

00= Tek kapi kanatli otomasyon

01= iki kapi kanatli otomasyon

00= Erisim kodu yok

Calisma modu secimi 01= 2 saniye tutun

B1 (COMS500ES icin) 02= Sifre

03= Kullanmayin

09  Orta varlik senséri testi

29  Yanvarlik sensori testi

67  Otomasyon tiri secimi

n NOT: Eger 12 V aki kullaniliyor ise parametee 43= 05 olarak ayarlayin

5. Kapag aralikli birakin ve givenlik sensorleri varsa, bunlarin bekleme modunda oldugunu ve
sensor algilama alaninda hareket eden kisi veya nesnelerin olmadigini kontrol edin.

6. Kapagi sadece LEARN diigmesine basmaya yetecek kadar acin. LEARN digmesine 2 saniye
basili tutun, ekranda yanlp sonecektir.

Kapi kanatlarinin kursunun ve agirtiginin dogru alinmasini saglamak icin, bilgi alma is-
lemi kapi kanatlari monte haldeyken gerceklestirilmelidir.
7. Kapagin vidalarini takmadan, aralikli birakin. Boylece sensérler calisabilir pozisyonda olacaktir.
Sensorlerin algilama alanine 6grenme sirasinda test edilmesi ve 6grenilmesiicin bos birakin.
8. Otomasyon, acma ve kapatma islemleri gerceklestirir.

Bu cevrim sirasinda, kontrol paneline bagli olan asagidaki aksesuarlar ve bazi parametreler algilanir:

Aksesuar / Parametre Parametre numarasi
Yiksek hizli kapatma 02
Bloke elemaninin bulunup bulunmadigi ve tipi 05, 06
Sensdrlerin izlenip izlenmedigi 9,29, 31
Akuntn bulunup bulunmadigi ve tipi 41
Gecis acikligi genisligi 6lcimi -
Kapi cesidi 67
Kapi kanadi/kanatlari agirliginin hesaplanmasi 68
Sistemde sirtinme hesaplamasi 69

Ogrenme cevriminin sonunda kapi kapali kalir ve ekranda gosterilir.
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Ogrenme cevrimi sirasinda bazi parametreler otomatik olarak yapilandirilmadiysa kapi acilir.

Ekranda oncelikle Eve ardindan otomatik olarak alinmayan parametre, ornegin kapinin 2
kanatli mi 1 kanatl mi oldugu (parametre 67) gésterilir, veya P05, P06 parametreleri. Bu paramet-
reler montajci tarafindan yapilandirilabilir. Ekranda P59, P68, P69 goriiniyorsa, hareket alani ve
kanat agirliginin dogru 6grenilmesini engelleyecek herhangi bir engel ve sirtinme olmadigini
kontrol edin. Kanadin hareket mesafesinin 300 mm’den az olmadigini kontrol edin. Engelleri kaldirin
ve 6grenmeyi tekrarlayin.

NOT: Parametre 68'nin, kanatlarin agirigi, degerinin kanatlarin gercek agirtigina yaklasik olarak denk
oldugunu kontrol edin. Eger boyle degilse, acilma bolgesinde asagida belirtilen sirtiinmelerin
olmadiginin kontrol edilmesi gerekir:
¢ yere dokunan kanat. Kanadin yiksekligini ayarlayin
e kanadin altina dokunan zemin kilavuzu. Kanadin yiksekligini ayarlayin
e eger kanatta contalar varsa, bunlarin sabit kanat ya da zemin tzerinde sirtinme olusturma-

dig1. Kanadi uygun sekilde ayarlayin
e tekerleklerin kanatile ayni hizada sabitlendigini kontrol edin. Gerekiyorsa, sabitleme vidalarini
(ref. "J" vidalari bol.4.8) gevsetin ve tekerledi kanada paralel olacak sekilde konumlandirin.

1. Parametreleri degistirmeye baslamak icin SELECT (SEC) digmesine basin.

2. Parametre degerini yanip séner modda goérintilemek icin tekrar SELECT (SEC) digmesine
basin.

3. UP (YUKARI) ve DOWN (ASAGI) digmelerini kullanarak dogru degeri secin.

4. Secilen degeri onaylamak ve programlamak icin SELECT (SEC) diigmesine basin.

5. Alinmamis olan diger parametreleri yapilandirmaya gegin

6. LEARN/EXIT (OGREN/CIK) diigmesine 2 saniyeden uzun siireyle basin, ekranda gorunti-

lenir; 2 saniye sonra kapi kapanir ve isletime hazirdir.

Gerekirse, asagidaki ana parametreleri ayarlayabilirsiniz:

00 Acma hizi secimi (cm/sn)
(10<70, 10= 10cm/sn; 70= 50 cm/sn)

02 Kapatma hizi secimi (cm/sn)
(10+70, 10= 10cm/sn; 70= 50 cm/sn)

03 Otomatik kapanma siiresi secimi (0060 sn)
11 Kismi acma secimi (%00-99)

Hizlanma ve frenleme performansi ayarlamasi (01+05)
15 01= minimum performans, hafif kapi kanatlari icin
05= maksimum performans, agir kapi kanatlari icin

24V DAS902BAT?2 akii ile siirekli isletim secimi (00+01)
38 00= Devre disi
01= Etkin

49 Tekrar acilma manevrasi aniden meydana gelirse, parametre 49°u fabrika degerinden

i Maksimum a¢ma kuvvetinin ayarlanmasi (02+19 N x 10)
(08) daha disUk bir degere ayarlayin, 6rnegin 04 - 05.

e Diger parametre degiskenleri icin, “Parametrelerin ayarlanmasi” bélimune bakin.

e Kurulumun mevcut yonetmeliklere ve ilgili makamlarin belirledigi zorunlu kosullara uygun ol-
masini saglayin.

e Baslatma strecinin sonunda kapagi kapatin ve vidalarini sikin. (Bkz. Bolim 4.1).
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8. Parametreleri

8.1 Isleve gére yapilandirma parametreleri

Yapilandirma ile ilgili daha fazla bilgi icin, bkz. bol. 8.2

Parametre

00
02

Parametre
03
04

Parametre
12

2B

2C

55
5E
67

Parametre
1

Parametre
15
49
4A
50
68
69

Parametre

HIZ parametreleri

Aciklamasi Aralik
Yiksek Hizli Acma (10= 10cm/sn; 70= 50 cm/sn) 10+50 cm/sn
Yiksek Hizli Kapatma (10= 10cm/sn; 70= 50 cm/sn) 10+50 cm/sn
SURE parametreleri
Aciklamasi Aralik
Acik Tutma Stresi 00+60 sn
Tus Acik Tutma Siresi 00+60 sn
ISLEV parametreleri
Aciklamasi Aralik
Acilis yoni. Tek kanat saga ag (00) / tek kanat sola ac ve iki kanat (01) 00-01

Terminal 2 islevi. Yan varlik senséri 1 (00) / KAPI KAPALI(01) / CIKIS (02) / KISMEN

ACILIS (03] / KAPI ACIK (04) 00-04
Terminal 4 islevi. Yan varlik sensori 2 (00) / KAPI KAPALI(01) / CIKIS (02) / KISMEN 0004
ACILIS (03) / KAPI ACIK (04) i
Acilma cevrim sayisi icin gerekli servis 00+50 x 100.000
Durum Géstergesi. Kapali (00) / Acik (01) 00:01
Kapi tipi. 00 (1 kanat) - 01 (2 kanat) 00+01
KONUM parametreleri

Aciklamasi Aralik

Kismi acma konumu %00+99
TAHRIK parametreleri

Aciklamasi Aralik
Hizlanma ve frenleme performansi. Minimum(01)/maksimum(05) 01+05
Maks. acma kuvveti 02+19 N x10
Kapatma itme kuvveti uc kontroli 00+19 N x10
Maks. kapatma kuvveti 02+19 N x10
Kapi agirligi 0040 kg x10
Surtinme 00+99 N

ACIL DURUM parametreleri

Aciklamasi Aralik
Acil durum gérintileme. Devre disi(00) / Uygunluk gériintileme 00-01
Ak ile sureklilik. DEVRE DISI (00) / DEVREDE (01) 00-01
Acil durum dnitesi test araligi 04+23h
Ak tipi. Aki yok (00) /12 V (01) / 24 V (02) 00+02

KILiT parametreleri
Aciklamasi Aralik
Bloke tipi. Blokesiz (00) / KULLANMAYIN (01, 02) / panik cikisi bloke elemani (03] /

standart bloke elemani (04) / KULLANMAYIN (05) 0005
Acmadan 6nce kapatma itme kuvveti. DEVRE DISI (00) / DEVREDE (01) 00-01
Kilitleme icin agma gecikmesi 0099 N x 10
[Push&Close) It ve Kapat. Kapali (00) / Acik (01) 00-01
[Push&Close) it ve Kapat Zaman Asimi 0099 N x 10
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Parametre
07
08

09

Parametre

BO
B1

B2
B3
B4

B5

Bé
B7
B8

SENSOR parametreleri
Aciklamasi
Fotosel kontagi 1 veya orta varlik sensérii 1. N.A. (00) / N.K. (01)
Fotosel kontagi 2 veya orta varlik senséri 2. N.A. (00) / N.K. (01)
Orta varlik sensori testi.
Yok (00) / sensor 1 (01) / sensor 1 ve 2 (02)
Yan varlik sensorii kontak 1. N.A. (00) / N.K. (01)
Yan varlik sensorii kontak 2. N.A. (00) / N.K. (01)
Yan varlik sensorii testi. Yok (00) / sensér 1 (01) / sensor 1 ve 2 (02)
Yan varlik devreye girme mesafesi
Sensor tipi. 1 telle (00) / 2 telle (01) izleme
DURDURMA yapilandirmasi. N.A. (00) / N.K. (01)

KONUM SECICIi parametreleri
Aciklamasi
Konum secici degiskeni. Elektronik program secici

Konum anahtari tus kilidi. Kapali (00) / 2 saniye basili tutun (01) / Sifre (02) /
KULLANMAYIN (03]

Konum anahtari servis géstergesi. Kapali (00) / Acik (01)
islev mevcut degil, fabrika ayarlarini degistirmeyin. GELECEKTE KULLANIM.
islev mevcut degil, fabrika ayarlarini degistirmeyin. GELECEKTE KULLANIM.

Konum anahtari ekran modunu secin. Sistem modunu gorintile (00) / Lokal
modu gérintile (01)

islev mevcut degil, fabrika ayarlarini degistirmeyin. GELECEKTE KULLANIM.
Konum anahtari servis gostergesi) Devre disi (00) / Acik (01
Konum anahtari, acma komutu. Devre Disi (00) / Kayit gerekli (01) / Etkin (02)

28

Aralik
0001
0001
00+02
00-01
0001
00+02

00+99dm

00-01
00+01

Aralik
00+04
00+03
0001
40
01
0001
00+02
00+01
0002
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8.2 Parametrelerin aciklamasi

n “MONTAJ AYRI” siitununda, degistirilen ayar degerlerini gorebilirsiniz.

Parametre Aciklamasi Fabrika ayari Montaj ayri
— Acma hizi secimi
'L" ,,-" (10+70, 10= 10cm/sn; 70= 50 cm/sn tek kapi kanadi icin) L" E

Maksimum acma hizini ayarlar.

71 1 Kapatma hizisecimi(10+70, 10=10cm/sn; 70=50 cm/sn tek kapi kanadi icin) AUTO
[N E Maksimum kapatma hizini ayarlar. (OTOMATIK)
m Otomatik kapanma siiresi secimi (0060 sn) 1
Il j Bir i¢c veya dis agma komutunun ardindan otomasyonun acik kalacagi

slreyi ayarlar.
_ Bir "TUS" tus komutunun ardindan otomatik kapanma siiresi secimi _
Il L’ (00:60 sn) 11
L Bir “TUS” tusla acma komutunun ardindan otomasyonun acik kalacagi |

sireyi ayarlar (ref. kontrol panelinde kontak 8-12. Ref. parametre B8).
Bloke tipi secimi (00+05)
00= blokesiz

™ 01= KULLANMAYIN
’Ll' ':, 02= KULLANMAYIN (OTthJ/ITAgI'iK]
= 03=panik cikisi blokesi
04= standart bloke
05= KULLANMAYIN
Acma isleminden dnce kapatma itme kuvveti (00+01)
T 00= Devre disi
'Ll’ E 01= Etkin IOTthJ/ITAgI'iK]
—  Etkinlestirilirse (01), otomasyon kapatma amacli bir itme kuvveti uygula-
yarak elektrikli kilit acildiginda dogru bir serbest birakmayi garanti eder.
Fotosel kontagi 1 veya orta varlik sensorii 1 (00+01) e’
',:'l _" 00= N.A. ,'_,' {
01= N.K.
1 Fotosel kontagi 2 veya orta varlik sensérii 2 (00+01) o
08 o Lot
- 01=N.K
Orta varlik sensérii testi (00+02)
00= Yok
™ o 4 (F TP D TO BE SET
'Ll' D' 01= Va?k;ensoru 1 lizleme 6zellikli bir varlik senséri monte edildiyse (AYARLANA-
- ) CAKTIR
02= Varlik sensori 1 ve 2 (izleme ozellikli iki varlik senséri monte edildiyse
ayarlayin)
Acil durum gériintiileme (00+01)
Acil durum tnitesi, kontrol paneline gelen glicin kesilmesi ve acil durum
tnitesi ile kapinin acilmasiyla test edilecektir. Test hicbir zaman ACIK
calisma modu seciminde ve normalde KAPALI konumunda yapilmaz.
Yetkililer, acil durum biriminin dizenli olarak izlenmesini talep edebilir,
asagidaki 40 “Acil Durum Birimi Test Araligi” parametresine bakin. Bu
slrenin dolmasindan yarim saat dnce, asagidaki dis komut bir acil durum
@agma testi olusturur. Oniimiizdeki yarim saat icinde herhangi bir dis
1 komut olmazsa, operator kontrol Unitesi kendiliginden a¢cma durtisini 1 I
[ L retir [hayalet dirtd). Test ayrica, bir Sifirlamadan sonra ve calisma L

modu secimi, testin yapilmadigi bir konumdan testin yapildigi bir konuma
degistirildikten sonra da gerceklestirilir.
00= Devre disI.
01= Uygun izleme. Daha basit bir tek kanalli izlemedir. Akiyl izlemek
icin kolaylik izleme kullanilabilir. Eger, DAS901BAT1 pil kullaniliyorsa,
| parametre 43'e bakin.
=Her saniye yanip sonen kirmizi isik, arizali bir pil durumunu gésterir.

‘ (COMB500ES kullanirken)
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Kismi agcma secimi (%00+99)

L
3

Acilis yonii secimi (00+01)

00= tek kapt kanadi otomasyonu icin saga acma;

01= tek kapr kanadi otomasyonu i¢in sola acma ve cift kapi otomasyonu
Icin

Hizlanma ve frenleme performansi ayarlamasi (01+05)

01= minimum performans, hafif kapi kanatlariicin

05= maksimum performans, agir kapi kanatlari icin

Yan varlik sensérii 1'de kontak secimi (00+01)

3

|:|:|

- L
3
()

E' 00= NA. U 'l
01=N.K.
- Yan varlik sensérii 2'de kontak secimi (00+01) o
C‘ B 00= N.A. Lo
01=N.K.
Yan varlik sensorii testi (00+02)
00= Yok
1 D 01= Varlik senséri 1 (izleme 6zellikli bir varlik senséri monte edildiyse 10 [E1E EIET
E‘ | ayarlayin) Y5 (AYARLANA-
CAKTIR)

02=Varlik sensori 1 ve 2 (izleme 6zellikli iki varlik senséri monte edil-
diyse ayarlayin)
Kontrol paneli terminal 2 islevi (0004)
00=Yan varlik 1 vurusu
01= KAPI KAPALI %k. Terminal 1-2'nin kapanisi kapi kapali ve kilitli (eger
kilit varsa modunu calistirir).
02= CIKIS %*. Kontak 1-2'nin kapanmasi ic kenardan tek yonli isleyisi
calistirir
03= KISMEN ACILIS . Kontak 1-2'nin kapanmasi iki yonli kismen
acilisa izin verir.
E‘ 04= KAPI ACIK k. Kontak 1-2'nin kapanmasi ile kapi acilir ve acik kalir. 1
% Kontrol secici anahtarin secimi tizerinde 6nceliklidir. EGer bir elektronik L |_{
secici anahtar varsa bu mod 5 saniyede bir yanip sénme ile secici
anahtar Uzerinde gosterilir (parametre B5= 001 secin).
* slevler terminal 4'lin islevleri ile kombine olarak kullanilabilir (baki-
niz parametre 2CJ. Bu durumda terminal 2'nin islevi terminal 4'Un
islevinden dnceliklidir.
NOT: Bu parametrenin ayarlanmasindan sonra, eger bir 6grenme ¢evrimi
gerceklestirilmezse (2s'den uzun stire LEARN'e basarak), ana gic
kaynaginin baglantisini ve pilleri kesin ve tekrar baglayin.
Kontrol paneli terminal 4 islevi (00+04)
00=Yan varlik 2 vurusu
01= KAPI KAPALI %. Terminal 1-4'nin kapanisi kapi kapali ve kilitli (eger
kilit varsa modunu calistirir).
02= CIKIS . Kontak 1-4'nin kapanmasi ic kenardan tek yonlu isleyisi
calistirir
03= KISMEN ACILIS *. Kontak 1-4'nin kapanmasi iki yonli kismen
@ acilisa izin verir.
] I~ 04= KAPI ACIK *. Kontak 1-4'nin kapanmasi ile kapi acilirve acik kalir. || |7
E' L_ sk Kontrol secici anahtarin secimi tizerinde onceliklidir. Eger bir elektronik | L[
secici anahtar varsa bu mod 5 saniyede bir yanip sénme ile secici
anahtar Uzerinde gésterilir (parametre B5= 00'1 secin).
* Islevler terminal 2'nin islevleri ile kombine olarak kullanilabilir (baki-
niz parametre 2B). Bu durumda terminal 2'nin islevi terminal 4'tin
islevinden onceliklidir.
NOT: Bu parametrenin ayarlanmasindan sonra, eger bir 6grenme cevrimi
gerceklestirilmezse (2s'den uzun sire LEARN'e basarak], ana gl
kaynaginin baglantisini ve pilleri kesin ve tekrar baglayin.

@ SW 7.0 versiyonundan itibaren mevcut parametre.
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Yan varlik sensorii icin devreye girme mesafesinin ayarlanmasi (00+99
dm)
1 Yan varlik sensoriinin midahalede bulundugu mesafeyi ayarlar.
00 = minimum. Otomasyon acma asamasinda kursun timu dislk hizda
gergeklestirilir.
01-99= sensor sadece desimetre cinsinden son secilen aciklikta devreye
girer.
Sensor tipi secimi (00-01)
Birlesik sensorler icin izleme tlirlini secer.
[ 00 = izleme 6zellikli (1 telli) sensér: birlesik sensorlerde hem algilama
( araligi hem de kontrol araligiicin tek bir test girisi vardir.
01= izleme &zellikli (2 telli) sensér: sensdrlerin algilama ve kontrol icin
ayri test girisleri vardir.
24V DAS902BAT?2 akii ile siirekli isletim secimi (00+01)
00= Devre disi
E 01= Etkin. 24V aki kiti kullaniliyorsa bir glic arizasi yasansa bile otomas-
yon calismay stirdirtr (distk pil: son eylem= acilis).
Parametre 10, gorintilemeye uygunluk (01) olarak ayarlanmissa izleme
yapilacaktir (01)
(3) Acil durum iinitesi test araligi (04+23saatler)
J71 Bu parametrede ayarlanan siire, acil durum initesinin bir sonraki oto-
L matik testinin gerceklestirilmesine kadar maksimum sireyi kontrol eder.

Ak tipi secimi (00+02)
[ 00= Akii yok
[ o01=12v [yalnizca acil durum acitimi)
02= 24V (strekli calisma)
Bloke cihazi ile acma gecikmesinin ayarlanmasi (00+99 sn x 0,1)
j Bir bloke cihazi monte edilmisse, secim anahtari KAPALI KAPI veya TEK
—|  YON konumuna ayarlandiginda acma gecikmesi siresini ayarlar.
Eger DAS901BAT1 kullaniliyor ise 43= 05 olarak parametreyi ayarlayin.
— DURDURMA kontagi secimi (00+01)
h 00= N.A.
01=N.K.
(1) Maksimum agma kuvvetinin ayarlanmasi (02+19 N x 10)
Acma sirasinda operatorden kapi kanadi Uzerine uygulanan kuvvet.
Tekrar acilma manevrasi aniden meydana gelirse, parametre 49'u fabrika
degerinden (08) daha distk bir degere ayarlayin, rnegin 04 - 05.
1 Kapanma uc durdurucusunu dogrulamak icin itme kuvvetinin ayarlan-
7| mast (0019 N x 10)
Kapatma vurusu sirasinda operatorden kapi kanadina uygulanan gc.
1 Kapatma sirasinda maksimum kuvvetin ayarlanmasi (02:19 N x 10)
N Kapanma sirasinda operatdrden kapi kanadi tizerine uygulanan kuvvet.

(Push&Close] it ve Kapat (00+01)

Bu parametre Acik (01) olarak ayarlandiginda motor calisma modu
@ secimlerinde KAPALI veya CIKIS olacaktir, birisi manuel olarak acmaya
| calisirsa, 50 “Closing Max Force” parametresi tarafindan secilen kuvvet

ile kapiyr kapatmaya calisacaktir.

[Push&Close) ayni zamanda “fakir adamin kilidi” olarak da bilinir.

00= Kapali

01=Acik
(2) (Push&Close) itme ve Kapatma Zaman Asimi (0099 sn x 10)

Birisi kaplyl acmaya zorlarken kapinin ne kadar siire “savasmaya” devam

edecegini ayarladigimiz parametredir.

00= Sonsuz zaman

3
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Acilma cevrim sayisi icin gerekli servis (00+50 x 100.000)
Konum anahtarindaki sari LED yanip sénmeye baslamadan énce acilma
sayisini ayarlayin yalnizca COM500ES 'te). Servis gostergesini temizlemek

5 E icin, ekran acikken aynianda MM Uzerinde© ® ©5 saniye basili tutma- 11
niz gerekir. 5 saniye sonra ekranda sonraki 5 saniye icin “SE” gosterilir,

. (@)
YUKARI ve ASAGI diigmelerini birakin. Ekranda "SE”gbsteriUrken© © ©
tusuna basin ve sayaclar Acma dongleri sifira ayarlanacaktir.
@ Durum Gostergesi. (00+01)
E Operator, kontrol panelinin LED ekranindaki durum géstergesini gosterir. o
-
(

(M

Daha fazla bilgi icin paragraf 7.2 'ye bakiniz. [N |
00= Kapali

01= Acik

Otomasyon tiirii secimi (00+-01) TO BE SET
00= Tek kapi kanatli otomasyon (AYARLANA-
01= iki kapi kanatli otomasyon CAKTIR)

Kapi agirligi ((00+40 kg x10)

[

I~ Ogrenme prosediriinde tahmin edilecektir fakat ayrica manuel olarak AUTO
Tl da degistirilebilir (OTOMATIK)
Siirtiinme (00:99 N)
I Surtinme, kendini 6grenme prosediriinde kapinin hareketi sirasinda AUTO
1 Glellur. (OTOMATIK)
— = NOT: maksimum siirtinme 50 N.
ELEKTRONIK KONUM SECiCi PARAMETRELERI
Parametre Aciklamasi Fabrika ayar1 Montaj ayri

©) Konum anahtari tus degisken (01+04)
b 1 01= KULLANMAYIN AUTO
02= KULLANMAYIN ;
U 03= KULLANMAYIN (RS
04= ELEKTRONIK SECICI

Konum anahtari servis gostergesi (00+03)
COM500ES

Konum secic icin lc farkli erisim kodu secenegi vardir. i
00= Sifre erisimi mevcut degil L
01= 2 saniye basili tutun. 2 saniye boyunca A veya v basili tutarak

erisim saglanir
02= Sifre. Sifre sirasiyla AWA basilarak erisim elde edildiginde

secilebilir. Bltin sifre, 3 saniye icinde girilmelidir.
03= KULLANMAYIN

Konum anahtari servis gostergesi (00+01)
(3) Konum anahtarinda servis gostergesi.

TT®

h Servis géstergesi yok (00). 1 |
Servisi belirtin (01). Ayrica bakiniz parametre 55. |
00= Aktif;
01= Devre disI.
_@ islev mevcut degil, fabrika ayarlarini degistirmeyin. 1
l':' _, GELECEKTE KULLANIM. '—’ LI
@ islev mevcut dedil, fabrika ayarlarini degistirmeyin. T
b | GELECEKTE KULLANIM. Ll
l
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Konum anahtarinin ekran modunu secin (00+01)
Lokal modu goriintiile modunda, secici anahtar kendisi zerinde yapilmis
olan en son ayari gosterir.
E Sistem modu goérintile modunda, secici anahtar otomatik sistemin ,—'
ayarlandigi ayari gosterir. 5 saniyede bir yanip sonerek gosterilir.
Eger secicianahtar tzerinde led stk 5 san.’de bir yanip sénerse, secilen
mod degistirilemez.
00= Sistem modunu goriintiler.
01= Lokal modu gérintdler.

——

o

_@ islev mevcut degil, fabrika ayarlarini degistirmeyin.
I GELECEKTE KULLANIM.

':|-
3
M

Konum secici, “self servis” gostergesi (00+01)

Turuncu servis LED flaslama.

00= Kapali. “Self servis” gostergesi yok.

01= Acik. STOP kontadi 1-3'tin aktif oldugunu belirtin. Ornegin. bir kacis
kapisi acik duruyor.

l
==l
——

o

=

Konum anahtari, acma komutu (0002)

Konum anahtari KAPALI KAPI (zerine ayarlanmissa, sembole basilarak

operatdre acik itme yapilabilir

h 00= Devre disi. Actk komut verme olasiligini devre disi birakir.

01=0Oturum Acmak Gerekiyor. Actk komut verme olasiligini etkinlestirmek
icin OMS’de oturum acmak gerekir. Oturum acma, b1 parametresi
araciligiyla yapilandirilir

02= Etkin. Her zaman acik komut verme imkani saglar.

=3
3

Versiyondan itibaren mevcut parametre:

1DAS1QEP 1DAS1QEP

®
CF: 1016394 @

33



9. Baglanti ornegi

9.1 Acma radari ve fotosel ile baglanti 6rnegi

34

IC SENSOR
=" DIS SENSOR
y »
L - - - — Fotoseller
Fotocel
=)[17 c_ DAS900PH1A
% 16 SENSSEV 08,4
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=) 13 15 16 17 15 -
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B 10 51— NpN—sies ' A
= 70 8-y ma X, -
7 8—-QV mavi '
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9.2 Birlesik acma ve emniyet sensord + acilma sonrasi emniyet
sensoru

A Elektrik baglantilari, sebeke glic beslemesi devre disi birakilarak yapilmalidir.

PAS024AS(W) (1) PASO005AP(2)
PASO05AP(1)  PASAA2 (1) PAS024AS(W) (2)
‘ PASAA? (2)

Bu baglantilarla otomasyon acilir ve
ic ve/veya dis sensérden gelen bir
komutla gecis acikliginda bir yon
degistirme glvenlik kontagini ger-
ceklestirir.

L » Acma guvenligi, otomatik kontrollu
yan sensorler tarafindan garanti edilir.

NOT: Tek bir sensor bagli ise sensér
baglantilarina (1) basvurun.

SENSOR

SENSOR

A DiKKAT: KULLANMAYIN. SENSORE baglanmasi gereken bu kablo kismini kesin

IC SENSOR
PASAA2 (1)
Beyaz 17+ G bestemesi] Asagida gosterildigi gibi, PASAA2 se-
\V;ahlvereﬂgi—]g-: ' cisindeki DIP anahtarlarinin secimini
esl
Sam 15- Acilis veU ayarlayin:
Pembe——9 Givenlik
Mavi 15- _ ON
éi‘yr;nhm ]; +_ GUvenliktesti_ E”%l N n L;J
DIS SENSOR
PASAA2 (2)
Beyaz . 14+7] Gic beslemesT
Kahverengi—8 - _|
Yesil ] Acilis
Sari 8 -_1" 7 MCU
Pembe——11 " Giventi
Mavi 8 -
g'yrg%'z‘ ?Ié+ GUvenUktesti_
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IC SENSOR
PAS024AS(W) (1)

Yesil 17 +
Kahverengi— 15 - :I Glc beslemesi
Sarl 16
Beyaz 15 - :I Acilis
(F;;mbe ?5 Guvenlik
mwz' 17 +:| Guvenlik testi

DIS SENSOR

PAS024AS(W) (2)
\P{(ea§flt/erengi_ 14 +:| Glc beslemesi
Sari 5
Beyaz 3 ]AC\US
gf"mbe y Guvenlik
:\(A‘;\FFIZI 14 +:| Guvenlik testi

YAN SENSOR

PAS005AP (1)

Yesil 7
Kahverengi— 1 :I Glc beslemesi
Sari
Beyaz
g?’mbe % :I Guvenlik
s\;wm Z "':I Giivenlik testi n _

YAN SENSOR

PASO05AP (2)

Yesil 7
Kahverengi— 1 :I Gl¢ beslemesi
Sari
Beyaz
(F;’:‘vmbe l % | Guvenlik
bl\;\rl?m Z "':I Glvenlik testi ﬂ _

Sensérlerle birlikte fotosel de kullanilirsa (bkz. boliim 10.1):

PASAA2(1) sensorintn mavi kablosunu, veya PAS024AS(W)(1) sensériinin gri kablosunu ter-
minal 15'e baglamayin;

fotosel alicisinin NPN telini terminal 9'a baglamayin;

PASAA2(1) sensérinin mavi kablosunu, veya PAS024AS(W)(1) sensorinin gri kablosunu ve
alicinin NPN kablosunu birlikte baglayin.
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10.Ariza giderme / alarmlar

Sorun

Otomasyon acilmiyor ve motor
calismiyor

Motor calisiyor fakat otomasyon
acilmiyor

Otomasyon kapanmiyor

Otomasyon kendiliginden acilip
kapaniyor.

Tekrar acilma manevrasi aniden
meydana gelir

10.1TAlarmlar

Cozimi
islev secim anahtari ayarlarini kontrol edin ve degistirin.

Sensorin algilama yolu Gzerinde hicbir cisim bulunmadigindan emin
olun.

Binanin icindeki glic besleme salterini kontrol edin.

Tum kilitleri kontrol edin, gerekiyorsa bunlari ¢ozin.

Otomasyonun acilmasini engelleyen cisimler olmadigindan emin olun.
islev secim anahtari ayarlarini kontrol edin ve degistirin.

Sensoriin algilama yolu tizerinde hicbir cisim bulunmadigindan emin
olun.

Sensoriin algilama alaninda haraketli eleman bulunmadigindan emin
olun.

Parametre 49'u daha dusuk bir degere ayarlayin, érnegin 04-05

e Kontrol paneli ekraninda hata sinyalleri gosterilir.

e Normal isletim sirasinda ekranda o n gozikdr.

e Ekran kapanirsa, sebeke giic beslemesini ve gii¢c kablosunu kontrol edin.

e Biralarm oldujunda ekran hata tirt (6r.: £ Y - Motor hatasi) ile o 6zel hatayi belirten 2 ra-
kamli bir sayiyi (6r.: [] 9 - Kodlayici hatasi) doniisiimlii olarak gdsterir.

e Birden fazla hata varsa bunlar alfabetik diizende ve sirayla gorintilenecektir.

e Islev secici anahtariyla, kontrol biriminde bir SIFIRLAMA gerceklestirmek miimkiindir. Al-
ternatif olarak, glic kaynaginin ve varsa akiintin baglantisini kesin ve yeniden baglayin. Sorun
devam ederse, asagidaki hata listesini kontrol edin.

e Her kontrol panelinde yesil bir LED vardir.

e Bu LED sonukse veya yanip sonlyorsa bu, kontrol panelinin arizali oldugu anlamina gelir.

Hata Nedeni
Kontrol Unitesine yeterli glic yok

Hata Nedeni
Yan varlik komut hatasi.
Kontrol paneli, yan varlik sensorinden bir kontrol baglantilarin dogru oldugunu kontrol edin. Ayrica

L

yaniti almamistir

Merkezi varlik komut hatast.
Kontrol paneli, merkezi varlik sensériinden bir baglantilarin dogru oldugunu kontrol edin. Ayrica
kontrol yaniti almamistir

L
M

Ana hata: Gii¢c Kaynagi
Cozimi
Sebeke giiciiniin Gu¢ kaynagi tnitesinden disme-
diginden emin olun, kablolari kontrol edin.
Guc kaynagi birimini degistirin

E1 - Sensor hatasi
Cozimi
Test cikisinin terminal 6'ya bagli oldugunu ve tim

bkz. parametre 29
Yan varlik sensorini degistirin.
Test cikisinin terminal 13’e bagli oldugunu ve tim

9. parametreye bakin
Varlik sensérini degistirin.

E2 - Acil Durum Unitesi Hatasi
Hata Nedeni

Cozimi

Ej [ Acil Durum Unite Hatasi. Test sirasinda diisiik Akiyii degistirin ya da sarj edin.
[ voltaj kapasitesi nedeniyle akii voltaji diiser.
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Batarya hatasi. Batarya baglantisi kesilmis, kisa Kablobaglantisinin diizgiin yapildigindan emin olun
devre yapmis veya dahili termal sigorta arizali. Sarj Bataryayi ve sarj edin ya da degistirin.

akimi spesifikasyonlarin disinda. Ana kontrol iinitesini degistir.

Acil durum eylemi zaman asimi. Kapinin tamamen acik konuma acilabildiginden
Kapt, yuksek sirtinme veya sikisma nedeniyle emin olun.

belirtilen slre icerisinde acil durum testine gir-

mesi engellenir.

E3 - Kontrol paneli hatasi
Nedeni Coziimi

ic RAM bellek hatasi Yesil LED yanip séner veya sonuktir. Bir SIFIRLA-

’ MA yapin. Sorun devam ederse kontrol panelini
degistirin.

ic ROM bellek hatasi Yesil LED yanip séner veya sontktir. Bir SIFIRLA-

‘ MA yapin. Sorun devam ederse kontrol panelini
degistirin.

Ciddi ic EEPROM bellek hatasi Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Ortam sicakligi 8lciim hatasi Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Motor pilot arizasi (fren kiyici) Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

A/D konvertor hatasi Yesil LED yanip soner veya sontktir. Bir SIFIRLA-
MA yapin. Sorun devam ederse kontrol panelini
degistirin.

Program igerisinde kay\t hatasi YeSIl LED yanip soner veya sonuktir. Bir SIFIRLA-
MA yapin. Sorun devam ederse kontrol panelini
degistirin.

Program icerisinde hata Yesil LED yanip séner veya sontiktir. Bir SIFIRLA-
MA yapin. Sorun devam ederse kontrol panelini
degistirin.

Bloke cihazi akim hatasi Bloke cihazinin dogru monte edildigini kontrol
edin. Sorun devam ederse degistirin.

Yesil LED yanip séner veya sontktir. Bir SIFIRLA-
MA yapin. Sorun devam ederse kontrol panelini

degistirin.
Gozcl donanimi hatasi Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse kontrol
Motorla baglanti devre disi birakilamiyor panelini degistirin.
Ciddi EEPROM yazma hatasi. Yapilandirma para- Bir SIFIRLAI\_/IA_y_apm. Sorun devam ederse kontrol
metresi degistirilemiyor. panelini degistirin.
24V cikis asiri akim hatasi. Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse 24 V

cikisa bagli sensorlerive aksesuarlart kontrol edin.
Yesil LED yanip séner veya sontiktir. Bir SIFIRLA-
MA yapin. Sorun devam ederse kontrol panelini

degistirin.
Bloke cihazi hatasl. Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse kontrol
Bloke cihazi ilgili role ile serbest birakilamiyor. ~ panelini degistirin.
Ogrenme hatas!. Otomasyonun tam bir agma ve kapatma ¢evrimi
Ogrenme cevrimi askiya alinmistir. gerceklestirdigini kontrol edin.

Slrtinmeyi kontrol edin.
Yeni bir 6grenme cevrimi baslatin.

Ciddi programlama hatasi Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Cikis devreye alma hatasi. Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse kontrol
Emniyet devreleri (izerinde ariza testi. panelini degistirin.
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Baglanti gerilimi hatasi.

Konum anahtarinda dahili hata.

Bir SIFIRLAMA yapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

RESET, Eger problem devam ederse, konum
anahtarini degistirin.

E4 - Motor/kodlayici hatasi

Nedeni
Kodlayici hatasi.
Kodlayicl, kodlayici kablosu veya motor kablosu
hasarlidir.
Motor akimi hatasi
Motor kablosu veya kodlayici kablosu hasarlidir.

Kodlayici kablosu hatasi
Kodlayici kablosu hatalidir

Coziimii
Kodlayici ve motor baglantilarini kontrol edin.

Baglantinin dogru oldugundan emin olun.

Kodlayicr kablosunu kontrol edin ve gerekiyorsa
degistirin.

ES5 - Bloke cihazi hatasi

Nedeni
Arizali bloke cihazi
Bloke cihazi veya kapanma durdurucusuna
14mm’den daha fazla mesafede bulunan bir engel
otomasyonun acilmasini énliyordur.

Coziimii
Bloke cihazini kontrol edin ve engel veya mekanik
sikisma olmadigindan emin olun.

Kapatma itme kuwveti [] i parametrelerinin dogru
ayarlandigindan emin olun.

E6 - iletisim hatasi

Nedeni
Motor kontrold iletisim hatasi.
Motor kontroll islemcisinin devreden baglantisi
kesilmistir.
Otomasyon kontrold iletisim hatasi
Otomasyon kontrold islemcisinin devreden bag-
lantisi kesilmistir
Program secici Marka Uyusmazligi Hatasi. isletim
modu secicisi Ditec markasina ait degildir.

Konum anahtari baglanti hatasi, konum anah-
tarinda calisma modu secildigi zaman arizali
iletisim.

Konum anahtariiletisim hatasi. Konum anahtari-
nin harici veri yolundan baglantisi kesildi

Cozimii
Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Konum anahtarini Ditec marka bir Program secici
ile degistirin.

YENIDEN BASLATIN, eger problem devam ederse
konum anahtarini degistirin. Eger problem hala
devam ederse control panelini degistirin
YENIDEN BASLATIN, baglantilari kontrol edin, ve
eger problem devam ederse, konum anahtarini
degistirin.

Bir Ditec operator bilesenini farkli bir markanin bileseniyle degistirmek mimkin de-

gildir.

E7 - Motor sicakligi hatasi

Nedeni

Otomasyon calisma cevrimi, hiz ve otomasyon
acma slresi ayarlari icin cok yiiksektir.

Cozimii

Motor sicaksa otomasyonu ACIK KAPI moduna
alin ve en az 1 dakika bekleyin.
Hizi azaltin ve otomasyon acma stiresini artirin.

E8 - Kritik olmayan hata

Nedeni
Kritik olmayan EEPROM yazma hatasi

EEPROM dolu

39

Coziimii
Bir SIFIRLAMAyapin. Sorun devam ederse kontrol
panelini degistirin.

Kaydedilecek cok fazla veri vardir. Kayit defteri
yapilandirmasindaki verilerin miktarini azaltin.



Konum secici hata kodu

Hata Nedeni Coziimi
Her saniyede bir kirmizi isik Kapi operatori kontrol tnite- YENIDEN BASLATIN, eger problem devam
sinde hata ederse servis talep edin.
Saniyede 4 defa kirmizi stk Konum anahtari dahili hata Konum anahtarini degistirin.
ONEMLI

Arizayi giderdikten veya otomasyon bilesenlerini degistirdikten sonra asagidakileri kontrol edin:
1. kapimnin hareketi (kapinin dogru calismasi icin gerekli parametreleri ayarlayin);

2. aksesuarlarla ilgili parametrelerin dogru ayarlandigr;

3. montajin yerel yasalara ve ilgili makamlarin asgari gerekliliklerine uydugu.
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11.Rutin bakim plani

Otomasyonun kullanim yogunluguna gore, asagidaki islemlerive kontrolleri 6 ayda bir gerceklestirin.

Glc beslemesi ve akilerin baglantisi kesilerek:

- Hareketli parcalari (tekerlekler, kayar kilavuzlari ve zemin kilavuzlari) temizleyin.

- Kayisi ve gerginligini kontrol edin.

- Kayisin ve araba tekerleklerinin asinmasini kontrol edin (gerekirse degistirin).

- Sensorleri ve fotoselleri temizleyin.

- Otomatik sistemin sabitligini kontrol edin ve tim vidalarin dogru sekilde sikildigindan emin
olun.

- Kapi kanatlarinin hizasini, u¢ durdurucularin konumunu ve bloke cihazinin dogru takildigini
kontrol edin.

Glc beslemesi ve akiler bagli iken:

- Bloke sisteminin dogru calistigini kontrol edin.

- Otomasyonun sabitligini kontrol edin ve sarsintisiz hareket ettiginden emin olun.

- Tum kontrol islevlerinin dogru calistigini kontrol edin.

- Kumandanin ve emniyet sensorlerinin dogru calistigindan emin olun.

- Otomasyonun yarattigi kuvvetlerin yurirlikteki yonetmeliklerin gerekliliklerini karsiladigin-
dan emin olun.

- Egervarsa akilerin dogru calisip calismadigini kontrol edin




Bu materyale iliskin tiim haklar, ASSA ABLOY Entrance Systems AB'nin 6zel miilkiyetidir.

Bu yayinin icerigi azami dzen gosterilerek hazirlanmis olsa da, ASSA ABLOY Entrance Systems AB, hatalar
veya noksanlardan kaynaklanan herhangi bir hasardan hicbir sekilde sorumlu tutulamaz. Onceden bildirimde
bulunmaksizin degisiklik yapma hakkimiz saklidir.

ASSA ABLOY Entrance Systems AB tarafindan yazili olarak izin verilmedikce, herhangi bir sekilde cogaltilmasi,
taranmasi veya degistirilmesi kesinlikle yasaktir.

Uriin, atik bertarafi icin yerel cevre diizenlemelerine uygun olarak geri déniistiiriilmelidir. Bu simgeyle

isaretlenmis bir Urlinl ev atiklarindan ayirmak, ¢op yakma firinlari veya depolama sahalarti icin ayrilan
BEEE  atik hacminin azaltilmasina yardimci olarak insan sagligi ve cevre lizerindeki olasi olumsuz etkileri en
aza indirecektir.

E Carpi isaretli ¢cop kutusu simgesi, Uriiniin siradan evsel atiklarla birlikte atilamayacagini gosterir.

ASSA ABLOY Entrance Systems AB

Lodjursgatan 10
SE-261 44, Landskrona
Sweden

© ASSA ABLOY

IP2282TK



