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Legenda

Este simbolo indica instrucoes ou notas relativas a seguranca que requerem uma
atencao particular.

BB cstesimboloingica informasses iteis para o correto uncionamenta do produta.

Todos os direitos deste material sdo de propriedade exclusiva da Entrematic Group AB.

Embora o contetddo desta publicacao tenha sido compilado com o maior cuidado, a Entrematic Group AB n&o pode as-
sumir qualquer responsabilidade por danos causados por eventuais erros ou omissoes nesta publicacdo. Reservamo-
-nos o direito de fazer alteracées sem aviso prévio. Cépias, digitalizacdes, alteracdes ou modificacées sdo expressamente
proibidas sem o consentimento prévio por escrito da Entrematic Group AB.
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1. Adverténcias gerais para a seguranca

A ndo observancia das informacdes contidas no presente manual pode im-
plicar em lesoes pessoais ou danos ao aparelho.
Conserve as presentes instrucoes para consultas futuras

O presente manual de instalacao é dirigido exclusivamente a pessoal especializado.
Alinstalacao, as ligacdes elétricas e as regulacoes devem ser efetuadas na observancia
da Boa Técnica e em respeito das normas vigentes.

Leratentamente asinstrucoes antes de iniciar ainstalacao do produto. Umainstalacao
errada pode ser fonte de perigo.

# Os materiais da embalagem [pléstico, poliestireno, etc.) ndo devem ser aban-
c" donados no ambiente e ndao devem ser deixados ao alcance de criancas porque
sao fontes potenciais de perigo.

Antes de iniciar a instalacao, verificar a integridade do produto.

Nao instalar o produto em ambiente e atmosfera explosivos: presenca de gases ou
fumos inflamaveis constituem um grave perigo para a seguranca.

Os dispositivos de seguranca (fotocélulas, suportes de borracha sensiveis, paragem
de emergéncia, etc.) devem serinstalados levando em consideracdo: as normas e as
diretivas em vigor, os critérios da Boa Técnica, o ambiente de instalacao, a logica de
funcionamento do sistema e as forcas desenvolvidas pelo automatismo.

Antes de ligar a alimentacao elétrica verificar que os dados da placa sejam

correspondentes com aqueles da rede de distribuicdo elétrica. Prever na rede
de alimentacdo um interruptor/seccionador unipolar com distancia de abertura dos
contactos igual ou superiora 3 mm.

Verificar que, a montante da instalacao elétrica, hajam um interruptor diferencial e
uma protecao de sobrecarga de acordo com critérios da Boa Técnica e em conformi-
dade com as normas em vigor.

Quando requerido, ligar o automatismo a um apropriado sistema de colocacao a terra
realizado em conformidade com as normas de seguranca vigentes.

Durante as intervencoes de instalacao, manutencao e reparacao, desligar a alimen-
tacao antes de abrir a tampa para ter acesso as partes elétricas.

A manipulacdo das partes eletronicas deve ser efetuada equipando-se de
AL abracadeiras condutivas antiestaticas ligadas a terra. O fabricante da motori-
zacaodeclina qualquer responsabilidade sempre que sejam instalados componentes
incompativeis aos fins da seguranca e do bom funcionamento.

Para a eventual reparacao ou a substituicao dos produtos deverao ser utilizadas
exclusivamente pecas de reposicao originais.
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1.1 Adverténcias de instalacao

Fixar o quadro eletrénico de modo permanente. Efetuar a passagem dos cabos a partir do lado
inferior do contentor.

Antes de ligar a alimentacdo elétrica verificar que os dados da placa sejam correspondentes com
aqueles da rede de distribuicdo elétrica.

Prever na rede de alimentacdo um interruptor/seccionador unipolar com distancia de abertura
dos contactos igual ou superior a 3 mm.

Controlar que a montante do sistema elétrico haja um interruptor diferencial e uma protecao de
sobrecarga apropriados.

Utilizar um cabo elétrico de tipo FROR 450/750V 3x1,5 mm e liga-lo aos prensadores L [marrom),
N (azul), @ (amarelo/verde), presentes dentro do automatismo.

Bloguear o cabo mediante o apropriado prensa cabos.

Verifique a auséncia de arestas cortantes que possam danificar o cabo de alimentacdo.

A ligacao a rede de distribuicdo elétrica, no trecho exterior ao automatismo, deve ser realizada
num rego independente e separado das ligacoes aos dispositivos de comando e seguranca.

2. Declaracao CE de conformidade

O fabricante Entrematic Group AB com sede em Lodjursgatan 10, SE-261 44 Landskrona,
Sweden declara que o quadro eletrdnico do tipo Ditec VIVAH estd em conformidade com as
condicoes das seguintes diretivas CE:

Diretiva EMC 2004/108/CEE;
Diretiva de tensao baixa 2006/95/CEE.

Landskrona, 01-07-2014 Marco Pie /Yélr‘{
/ﬁ?‘é@f‘ erft/&
o

3. Dados técnicos

Alimentacao 230 V~/50-60 Hz
Fusivel F1 F2A

Fusivel F2 F2,5A

Saida dos motores 246N = [2x12 A méax
Alimentacdo acessorios 26NV = /05A
Temperatura -20°C/+55°C

Grau de protecao (2585

Dimensoes do contentor 238x357x120

i IS et e

3.1 Aplicacoes
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4. Comandos

Comando Funcao Descricao

ABERTURA 0 fecho do contacto ativa a manobra de abertura.

11— 5 |NA PASSO-A-PASSO 0 fecho do contacto ativa uma manobra de abertura e
fecho em sequéncia: abertura-stop-fecho-abertura.
NOTA: se o fecho automatico é habilitado, o stop nao
é permanente mas tem a duracdo configurada pelo
trimmer TC.

1 —~~—7 |NF SEGURANCA A abertura do contacto de seqguranca para e impede a
AO FECHAR manobra de fecho.

DISPOSITIVO DE A abertura do contacto de seguranc¢a provoca a in-
SEGURANCA DE versao do movimento (reabertura) durante a fase de
INVERSAQ fecho.

Com SO=0N, com automatismo parado, a abertura do
contacto impede qualquer manobra.

Com SO=0FF, com automatismo parado, a abertura
do contacto impede somente a manobra de fecho.

Conectar os comandos de abertura e de fecho ao
prensador 9 em lugar do prensador 1(9-3, 9-4, 9-20).

PARAGEM DE
DE EMERGENCIA

1 ——— 20 |N.A. | ABERTURA 0 fecho do contacto ativa uma manobra de abertura
PARCIAL parcial do motor 1 [M1) com duragao configurada com
trimmer RP.

Com o automatismo parado, o comando de abertura
parcial efetua a manobra contréria a anterior a para-

gem.
NOTA: se o fecho automatico é habilitado, o stop nao
é permanente mas tem a duracdo configurada pelo
trimmer TC.

ATENCAO: ligar com ponte todos os contactos N.F. se ndo utilizados. Os prensadores
com numero igual sdo equivalentes.
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4.1 Borracha de seguranca autocontrolada SOFAT-SOFAZ ou
GOPAVRS

Comando Funcao Descricao

SOFA1-SOFA2
GOPAV
. V-
| —t ¢ N.F. SEGURANCA Ligar o contacto de saida do dispositivo aos prensadores

EM ABERTURA | 1-6 do quadro eletrénico [em série ao contacto de saida
da fotocélula, se presente).

ATENCAQ: se nao utilizado, ligar com ponte os prensa-
dores 41-6.

1 —t 38 N.F. DISPOSITIVO DE | Ligar o contacto de saida do dispositivo aos prensadores
SEGURANCA DE | 1-8 do quadro eletrénico (em série ao contacto de saida
INVERSAQ da fotocélula, se presente).
ATENCAQ: se nao utilizado, ligar com ponte os prensa-
dores 41-8.
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5. Saidas e acessorios

Saida Valor / Acessoérios

24V=/3W

24V= | 25 W

12V-/15W

BATK?2
2x12V 6,5 Ah

Descricao

Lampada de estado do automatismo (proporcional).

Aluz desliga com o automatismo fechado; a luz acende-se com o
automatismo aberto; a luz pisca com frequéncia varidvel durante
o movimento do automatismo.

Luz de cortesia.

Com DIP6=0N ¢ possivel ligar uma luz de cortesia que ativa-se
por 180 s a cada comando de abertura [total ou parcial), passo-
-a-passo e de fecho.

Saida protegida pelo fusivel F2.

Fechadura elétrica.
Conectar em série a resisténcia em 8,2 Q /5 W fornecido.
Saida protegida pelo fusivel F2.

NAO UTILIZAR
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6. Regulacoes

6.1 Trimmer

TC Regulacdo do tempo de fecho automético. De 0 a 120 s (com 1-2 fechado).
(D A contagem inicia com o automatismo paradao pelo tempo configurado por TC.
MIN=0 s MAX=120 s | Com DIP2=0FF, depois da intervencao de uma seguranca, a contagem comeca

com a libertacao da prépria seguranca (por exemplo, depois da passagem atra-
vés das fotocélulas), e dura pela metade do tempo configurado com TC.

Com DIP2=0N a contagem comeca com automatismo aberto e dura pela inteira
duragao do tempo configurado com TC.

Com contacto 1-2 aberto ou 1-9 aberto, o fecho automatico é desativado. Fe-
chando 1-2 reativa-se o fecho automatico. Se desativado por 1-9, o fecho auto-
matico se reativa, uma vez fechado novamente o contacto 1-9, somente apés um
comando de abertura total, parcial ou passo-a-passo.

RP Regulacdo abertura parcial motor 1 (M1).
(‘D Regula a percentual de abertura parcial do motor 1 (M1) de 10% a 100% da
10% 100% manobra total.

M1/ M2 Regulacdo do tempo de manobra do motor 1 (M1). De5sa30s.
Regulacdo do tempo de manobra do motor 2 (M2). De 5sa 30 s.
C‘D (ou de 55 a 45 s em referéncia as configuragées do paragrafo 6.5).
5s 30s A manobra de abertura/fecho é esquematizada nos capitulos 11, 12 e 13: a ma-

nobra é composta por uma parte com a velocidade configurada com o trimmer
VM, com a duracdo configurada com o trimmer M1/M2, e pela desaceleracao a
velocidade fixa tanto em abertura como em fecho.

Na fase de abertura, essa desaceleracdo dura no maximo 10 s, na fase de fecho
dura até alcancar a batida mecanica ou o eventual fim de curso de paragem
(com FC=0FF).
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6.2 Dip-switch

Funcionamento das placas de | Passo-a-passo. Abertura.

acoplamento.

NOTA: configura o funcio-
DIP1

namento das placas de aco-

plamento ligadas em AUX1 e

AUX2.

Estado do automatismo duran- | Aberto. Fechado.

te aignicao. NOTA: se nao for utilizado o
DIP3 | Indica como o quadro eletrdni- fecho automatico aconselha-se

co considera o automatismo no configurar DIP3=0N.

momento da ignicao.

(DOKE) Funcionamento do blo- | Alimentado durante a inteira | Alimentado somente com auto-

queio elétrico. NOTA: somente | manobra de abertura e fecho. | matismo fechado.
com EO=0FF.

DIPé | Funcionamento da saida 0-14. | Lampejante. Luz de cortesia.

6.3 Jumper

Selecdo do modo de fim de curso. Fim de curso de paragem. | Fim de curso de desacele-
racao.

Funcionamento fechadura elétrica. Alimentada por 2,5 s na|Alimentada por 1,2 s na
EO fase inicial da manobra de | fase inicial da manobra de
abertura. abertura.

Selecdo da tensao de partida dos automa- | Sempre 12V 6V com NIO ativado (OFF) e
tismos LUXO5BH. temperatura ambiente alta.
FS [EEINF. EIN.F. | CEmNA | [EEINGF

Sistema eletronico anti-congelante. Ativado. Desativado.
NIO | Mantém a eficiéncia do motor mesmo com
baixas temperaturas ambiente.

m



6.4 Sinalizacoes

LED Aceso Lampejante

SA Ao menos um dos contactos de seguranca |® ® ® ® ® [£5lha do teste de seguranca
=] esta aberto. [prensador 41).

POWER Presenca de alimentacao. ® ® ®® ® Errada selecao do tipo de auto-
ALARM matismo (jumpers S1, 52, S3, S4).

(=] NOTA: a sinalizacdo tem uma duracao de 10
s, depois o quadro eletrénico é zerado auto-
maticamente.

6.5 Selecao do tipo de automatismo

Tipo de automatismo S1 S2 S3 S4

CUBIC30H+CUBIC30LI,
CUBICéH+CUBIC6TC [N . [N A | [N A [E=STN .
CUBIC6H+CUBIC6TIG

ARC1BH, DOR1BH (dimensdes recomendadas)
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7. Ligacao dos motores

Bateria de bornes Bateria de bornes
Motorﬂ quadro eletrénico Motorn quadro eletrénico
34 36 31 33
OBBI3BH Azul 0BBI3BH Azul
Preto o0 ] Preto
escuro 59, E escuro
ARCBH Pret Azul id ol ARCBH Azul Pret
ARC1BH reto escuro ARC1BH escuro reto
CUBIC30H Azul CUBIC30H Azul
Preto Preto
escuro escuro
CUBIC6H Preto Azul CUBIC6H Azul Preto
CUBIC6HV escuro CUBIC6HV escuro
LUX03BH LUXO3BH
LUX04BH 31/34 33/36 LUX04BH 31/34 33/36
LUXO5BH LUXO5BH
FACIL3H Azul FACIL3H Azul
Preto Preto
escuro escuro
Bateria de bornes Bateria de bornes
Motorn quadro eletrénico Motorﬂ quadro eletrénico
31 33 34 36
OBBI3BH Preto Azul OBBI3BH Azul Preto
escuro { ™, n ﬂ 00 escuro
ARCBH Preto Azul €0 I O <] ARCBH Azul Preto
ARC1BH escuro ARC1BH escuro
CUBIC30H Azul CUBIC30H Azul
Preto Preto
escuro escuro
CUBIC6H Preto Azul CUBIC6H Azul Preto
CUBIC6HV escuro CUBIC6HV escuro
LUX03BH LUXO3BH
LUX04BH 31/34 33/36 LUXO4BH 31/34 | 33/36
LUXO5BH LUXO5BH
FACIL3H Azul FACIL3H Azul
Preto Preto
escuro escuro
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8.

Arranque
As manobra relativas ao ponto 4 sao efetuadas sem segurancas.

Depois de cada acendimento, o quadro eletrénico recebe um RESET e a primeira mano-

j E possivel reqgular os trimmers somente com automatismo parado.

1-
2-

9-
10-

11-

12-
13-

14-
15-

bra é realizada a velocidade reduzida (adquirimento da posicdo do automatismo), uma
portinhola de cada vez (antes o motor M2 e depois o motor M1).
Ligar com ponte os contactos de seguranca N.F.
Verificar o tipo de aplicacao escolhida. Selecionar o tipo de automatismo com os jumpers ST,
S2, S3 e S4 como indicado na pag. 112.
Se utilizados, regular os fins de curso de paragem em abertura e fecho.
NOTA: os fins de curso devem ficar premidos até completar a manobra.
Configurar TC=MAX e R1=MAX.
Configurar TR=MIN ou TR>3 s com automatismos com 2 portinholas com sobreposicao.
Dar alimentacdo e controlar o correto funcionamento do automatismo com sucessivos co-
mandos de abertura e de fecho.
Verificar a intervencao dos fins de curso, se presentes.
NOTA: se a rotacao do motor nao corresponder ao correto sentido de marcha do automatismo,
inverter as polaridades de alimentacao 31-33 ou 34-36.
Se utilizados, regular os fins de curso de desaceleracao em abertura e fecho e configurar
M1=MAX e M2=MAX.
Regular o trimmer VM e verificar a velocidade de abertura e a velocidade de fecho.
NOTA: se as portinholas chegarem as batidas mecanicas a velocidade demasiado alta, adiantar
a intervencao dos fins de curso.
Se os fins de curso nao forem utilizados:
e configurar M1=50%, M2=50% e VM=50%;
e controlar o funcionamento correto do automatismo com comandos sucessivos de abertura e
fecho;
ATENCAQ: aguardar até o completamento da manobra antes de executar o préximo cornando.
e reqgular o tempo de manobra com os trimmers M1 e M2 de modo a obter uma aproximacao
a baixa velocidade das portinholas nos retentores mecanicos. Aconselha-se configurar um
tempo de desaceleracao que garanta o completamento da manobra, mesmo em presenca de
atritos ou outras condicdes ambientais desfavoraveis (vento, frio intenso, etc.).
Ligar os dispositivos de seguranca [retirando os relativos pontes) e verificar o funcionamento
correto dos mesmos.
Se desejado, regular o tempo de atraso em fecho do motor 1 (M1) com o trimmer TR.
Se desejado, ajustar o tempo de fecho automatico com o trimmer TC.
ATENCAQ: o tempo de fecho automatico depois da intervencdo de uma seguranca depende
das configuracées de DIP2.
Regular o empurrdo nos obstaculos com o trimmer R1.
NOTA: se a portinhola que efetua o fecho por segunda encontra um obstaculo durante a
manobra, ambas as portinholas se reabrem e a préxima manobra de fecho ocorre com uma
portinhola de cada vez.
ATENCAQ: Verificar que as forcas operativas das portinholas estejam conformes a quanto
requerido pelas normas EN12453-EN12445.
Se desejado, regular a abertura parcial do motor 1 (M1) com o trimmer RP.
Se desejado, ligar o receptor de radio na apropriada sede para placas de acoplamento AUX1
0 AUX2 e programar os radio controlos conforme indicado no manual de instalacao.
Ligar eventuais outros acessorios e verificar o funcionamento dos mesmos.
Apds ter terminado o arranque e as verificacoes, fechar o contentor.

B e s i o oo e il de e
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9. Pesquisa de falhas

Problema

Causa possivel

Acessoérios em curto-circuito.
[LED POWER ALARM desligado).

Os contactos de seguranca estdo aber-
tos. (LED SA aceso).

Os contactos de seguranca nao estdo
ligados corretamente ou a borracha de
seguranca autocontrolada ndo funciona
corretamente.

[LED SA lampejante).

Errada configuracao do jumper JR14.

0 fecho automatico ndo funciona.

Verificar a configuracdo do jumper OM.

As segurancas externas
nao intervém.

nao

0 lampejante
funciona.

Ligacdes erradas entre as fotocélulas e
o0 quadro eletrénico.

Fusivel F2 queimado.

Intervencao

Desligar todos os acessérios dos pren-
sadores 0-1 [deve haver uma tensao de
24 V=) e lig-los novamente um de cada
vez.

Verificar que os contactos de seguranca
estejam corretamente fechados (N.F.).

Verificar as ligacoes aos prensadores
6-7-8 do quadro eletrdnico e as ligagdes
a borracha de seguranca autocontrolada.

Verificar as ligagbes dos contactos de
segurancga.

Verificar que o trimmer TC nao esteja
configurado no maximo.

Ligar os contactos de seguranca N.F.em
série entre elas e retirar as eventuais
pontes presentes na bateria de bornes
do quadro eletrénico.

Substituir o fusivel F2.

0 radio controlo tem
pouco caudal e nao fun-
ciona com automatismo
em movimento.

A transmissao radio estd impedida por
estruturas metalicas e paredes em con-
creto.

115
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10. Exemplos de aplicacao para automatismos
com um motor.

W

TN
11

Quando o quadro eletrénico é utilizado em aplica-
coes para automatismos com uma portinhola ba-
tente, para portas basculantes ou para portoes de
correr, é possivel realizar as ligacdes indicadas:

(Fig. 10.1) Utilizacao sem fim de curso.

Configurar OM=0FF.

Conectar o motor conforme indicado na figura.
NOTA: durante a manobra de abertura, as polari-
dades sao aquelas indicadas na figura.
Configurar VM de acordo com a velocidade dese-

jada.

Configurar M1 de modo a obter a desaceleracao
da portinhola antes da batida mecanica.
Com essas ligacoes, a portinhola para na batida

mecanica de abertura e fecho.
Com a expiracao do prazo estabelecido com M1:
e em abertura o tempo de desaceleracao é no
maximo de 10 s;
e emfecho, aportinhola desacelera até a batida

ABERTURA

mecanica.
+ -+ -
(Fig. 10.2) Utilizacdo com fim de curso de desace-
leracao. EEE EE A
3751 S i-max

Configurar OM=0FF.

Conectar o motor e os fins de curso de desacelera-

cao conforme indicado na figura:

e [Alfim de curso de desaceleracdo em abertura;
e [C]fim de curso de desaceleracao em fecho.
Configurar VM de acordo com a velocidade deseja-

da. Configurar M1=MAX.
Com essas ligacoes, a portinhola para na batida
mecanica de abertura e fecho.
Apds a intervencao do fim de curso de desacelera-

é de no maximo 10 s.

{ M
cao em abertura e fecho, o tempo de desaceleracao VM

ABERTURA FECHO

P1776PT - 2014-10-06
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(Fig. 10.3) Utilizacao com fim de curso de paragem.

Configurar OM=0FF e FC=0FF.

Conectar o motor e os fins de curso de paragem

conforme indicado na figura:

e [Al fim de curso de paragem em abertura;

e [C]fim de curso de paragem em fecho.

NOTA: é possivel instalar mesmo um Unico fim de

curso.

Configurar M1<MAX.

Configurar VM de acordo com a velocidade de-

sejada.

Configurar M1 de modo a obter a desaceleracao

da portinhola antes da intervencao do fim de

curso.

Com estas ligacoes, a portinhola para quando

intervém o fim de curso.

Com a expiracao do prazo estabelecido com

M1:

e em abertura o tempo de desaceleracao é no
maximo de 10 s;

e em fecho, a portinhola desacelera até o fim
de curso de paragem.
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11. Exemplo de aplicacao para portoes com
batente a dois motores

Quando o quadro eletrénico é utilizado em + +

aplicacoes para automatismos com duas E EE

portinholas batentes, é possivel realizar as @ Ik
363534(333231 Lo cdL

ligacoes indicadas:

M1 M2 |M2<MAX
(Fig. 11.1] Utilizacao sem fim de curso.
Conectar os motores conforme indicado na

figura. Motor [ Motor ]
NOTA: durante a manobra de abertura, as

polaridades sao aquelasindicadas nafigura.

M1<MAX

a;
0

10s 1
Configurar VM de acordo com a velocidade = g
desejada. " ¢
Configurar M1 e M2 de modo a obter a desa- WML\ /(M)

celeracao das portinholas antes das batidas [
mecanicas. a
Com essas ligacoes, cada portinhola para na
batida mecéanica de abertura e fecho.
Com a expiracao do prazo estabelecido com
M1-M2:
* em abertura o tempo de desaceleracao

é no maximo de 10 s;
e emfechoasportinholas desaceleramaté

a batida mecanica.

5

X
.
ABERTURA n

(Fig. 11.2) Utilizacdo com fim de curso de
desaceleracao.

Conectar os motores e os fins de curso de
desaceleracao conforme indicado na figura:
e [A] fim de curso de desaceleracdo em

o—Pf—
1N4007

abertura; MotorpJ Motorn
e [C] fim de curso de desaceleracdo em

fecho. wm
Configurar M1=MAX e M2=MAX. \ /
Configurar VM de acordo com a velocidade WM
desejada. ' ,
Com essas ligacoes, cada portinhola para na B = ' E‘ o]
batida mecénica de fecho e abertura. a ABERTURA FECHO (1]

Apds a intervencao dos fins de curso de de-
saceleracao em abertura e fecho, o tempo de
desaceleracao é de no maximo 10 s.
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(Fig. 11.3) Utilizacdo com fim de curso de

paragem.

Configurar FC=0FF.

Conectar os motores e os fins de curso de

paragem conforme indicado na figura:

e [Alfimdecursode paragemem abertura;

e [C]fim de curso de paragem em fecho.

NOTA: é possivel instalar mesmo um Unico

fim de curso por cada motor.

Configurar M1<MAX e M2<MAX.

Configurar VM de acordo com a velocidade

desejada.

Configurar M1 e M2 de modo a obter a desa-

celeracaoda portinhola antes daintervencao

dos fins de curso.

Com estas ligacoes, cada portinhola para

quando intervém o fim de curso relativo.

Com a expiracao do prazo estabelecido com

M1-M2:

e em abertura o tempo de desaceleracdo é
no maximo de 10's;

e em fecho as portinholas desaceleram até
o fim de curso de paragem.
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12. Exemplo de aplicacao para portas bascu-

lantes com dois motores em paralelo

W/
B m—1

Quando o quadro eletrénico é utilizado em apli-
cacoes para automatismos para portas bascu-
lantes com dois motores em paralelo, é possi-
vel realizar as ligacdes indicadas:

|+
[

N

S|+

i

(Fig. 12.1) Utilizacao sem fim de curso.
24N= | | 24V=

Configurar OM=0FF. s1E3
Conectar os motores conforme indicado na fi- Motor[] Motorfl) §§§
gura. Sé
NOTA: durante a manobra de abertura, as po-
laridades sao aquelas indicadas na figura.
Configurar VM de acordo com a velocidade de- T 1
sejada. /
Configurar M1 de modo a obter a desacelera- /MW
cdo da portinhola antes da batida mecanica. o -
Com essas ligacoes, a portinhola para na bati- ABERTURA FECHO
da mecanica de abertura e fecho.
Com a expiracao do prazo estabelecido com
M1:
e emaberturaotempodedesaceleracdoéno
maximo de 10 s;
e em fecho, a portinhola desacelera até a
batida mecanica.
(Fig. 12.2) Utilizacdo com fim de curso de de- + -+ -

saceleracao. A

Configurar OM=0FF. 363534] (333231 L2 M1=maX

Conectar os motores e os fins de curso de de-

saceleracao conforme indicado na figura:

e [A] fim de curso de desaceleracdo em aber-
tura;

e [C]fim de curso de desaceleracdo em fecho.

Configurar M1=MAX.

Configurar VM de acordo com a velocidade de-

sejada.

Com essas ligacoes, a portinhola para na bati-

da mecanica de fecho e abertura.

Apods a intervencao do fim de curso de desace-

leracao em abertura e fecho, o tempo de desa-

celeracdo é de no maximo 10 s.

[mmi}
[mm)

L max
% 10s

2 fe - n
ABERTURA FECHO
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(Fig. 12.3) Utilizacao com fim de curso de pa-

ragem.

Configurar OM=0FF e FC=0FF.

Conectar os motores e os fins de curso de pa-

ragem conforme indicado na figura:

e [A]fim de curso de paragem em abertura;

e [C]fim de curso de paragem em fecho.

NOTA: é possivel instalar mesmo um Unico fim

de curso.

Configurar M1<MAX.

Configurar VM de acordo com a velocidade de-

sejada.

Configurar M1 de modo a obter a desacelera-

cao da portinhola antes da intervencao do fim

de curso.

Com estas ligacoes, a portinhola para quando

intervém o fim de curso.

Com a expiracao do prazo estabelecido com

M1:

e em abertura o tempo de desaceleracdo é no
maximo de 10 s;

e em fecho, a portinhola desacelera até o fim
de curso de paragem.
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