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Zeichenerklarung

é Dieses Symbol verweist auf Anweisungen oder Hinweise zur Sicherheit, auf die beson-
ders geachtet werden muss.

g Dieses Symbol verweist auf niitzliche Informationen fiir den Betrieb des Produkts.

Alle Rechte an diesem Material sind ausschlie3liches Eigentum von Entrematic Group AB. Obwohl der Inhalt die-
ser Publikation mit grofter Sorgfalt erstellt wurde, kann Entrematic Group AB keinerlei Haftung fiir Schaden
tibernehmen, die durch mogliche Fehler oder Auslassungen in dieser Publikation verursacht wurden. Wir be-
halten uns das Recht vor, bei Bedarf Anderungen ohne jegliche Vorankiindigung vorzunehmen. Kopien, Scannen,
Uberarbeitungen oder Anderungen sind ohne vorherige schriftliche Zustimmung von Entrematic Group AB nicht
erlaubt.
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1. Allgemeine Sicherheitshinweise

A Diese Montageanleitungen sind ausschlieflich dem Fachpersonal vorbehalten.
Die Montage, elektrischen Anschlisse und Einstellungen sind
unter Beachtung der technischen Verhaltensregeln und Einhaltung der geltenden Normen
auszufihren.
{" Lesen Siedie Anleitungenvor der Montage des Produkts aufmerksam durch. Eine fehlerhaf-
te Montage kann zu ernsthaften Verletzungen und Sachschaden fiihren.
Die Verpackungsmaterialien (Kunststoff, Styropor etc.] missen sachgemaf entsorgt werden
und dirfen nicht in Kinderhande gelangen, da sie eine Gefahrenquelle darstellen kénnen.
Uberpriifen Sie das Produkt vor der Montage auf Transportschaden. Montieren Sie das Produkt
nichtin explosionsfahiger Atmosphéare oder Umgebung: Das Vorhandensein von entziindlichen
Gasen oder Dampfen bedeutet eine grof3e Gefahr.
Beachten Sie bei der Montage der Schutzeinrichtungen (Lichtschranken, Kontaktleisten, Not-
Stopps etc.) unbedingt die geltenden Normen und Richtlinien, die Kriterien der technischen
Verhaltensregeln, die Montageumgebung, die Betriebslogik des Systems und die vom motori-
sierten Tor entwickelten Krafte.
Stellen Sie vor dem elektrischen Anschluss sicher, dass die Angaben auf dem Typenschild mit
den Werten des Stromnetzes bereinstimmen.
Statten Sie das Versorgungsnetz mit einem allpoligen Trennschalter mit Kontaktéffnungsab-
stand von mindestens 3 mm aus.
Stellen Sie sicher, dass der elektrischen Anlage ein geeigneter Fehlerstrom-Schutzschal-
ter und ein Uberstromschutz vorgeschaltet sind.
Schlieen Sie das motorisierte Tor soweit erforderlich an eine normgerechte Erdungsanlage an.
Unterbrechen Sie wahrend der Montage-, Wartungs- oder Reparaturarbeiten die Stromzufuhr,
bevor Sie den Deckel fiir den Zugang zu den elektrischen Geraten 6ffnen.
Eingriffe an denelektronischen Geraten dirfen nur mit antistatischem geerdeten Armschutz
vorgenommen werden.
Der Hersteller des Antriebs lehnt jede Haftung fiir die Installation von sicherheits- und betrieb-
stechnisch ungeeigneten Bauteilen ab.
Bei Reparaturen oder Austausch der Produkte dirfen ausschlief3lich Original-Ersatzteile
verwendet werden.
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2. EG-Konformitatserklarung

Der Hersteller Entrematic Group AB mit Firmensitz in Lodjursgatan 10, SE-261 44 Landskrona, Sweden

erklart hiermit, daf3 die Steuerung Ditec LOGICM mit den einschlagigen Bestimmungen folgender EG-Richtlinien tibe-
reinstimmen:

Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG;

EMC-Richtlinie 2004/108/EG.

Landskrona, 29-01-2013 Marco Pigtfo/Zini ra
‘lﬁ?e‘ﬁﬂ? t &ICESH
# / ﬂ

3. Technische Daten

LOGICM LOGICMJ

Spannungsversorgung 230 V~ 50/60 Hz 120 V~ 60 Hz
Sicherung F1 F6,3A F6,3A
Sicherung F2 F3,15A F3,15A
1 Motor Ausgang 230 V~ 5A max 120 V~ 6,3A max

230 V~ 120 V~
ZMotorenAusgang 5.5 54 max 2¢3,15A max
Spanangsversorgung 2% V= 0,5 A 2% V= 05 A
Zubehor
Temperatur min -20 °C max +55 °C min -20 °C max +55 °C
Schutzgrad IP55 IP55
Abmessungen 187X261X105 187X261X105

3.1 Anwendung
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4. Befehl

1——3
1—— 4
1——5

(] ===

(4] ===
1.1—/'-t6

7
41 —— 8

1—F—9

1T—— 9

N.O.
N.O.

N.O.
N.O.

N.C.

N.C.

N.C.

N.C.

N.C.

N.C.

N.O.

N.C.

N.O.

N.C.

N.O.

Funktion
AUTOMATISCHE
SCHLIESSUNG
OFFNUNG
SCHLIESSUNG

Beschreibung
Bei geschlossenem Kontakt ist die automaische SchlieBung akti-
viert.

Die Betatigung des Kontakts aktiviert die Offnung.
Die Betatigung des Kontakts aktiviert die SchlieBung.

SCHRITTBETRIEB Mit D5=0ON die Betatigung des Kontaktes aktiviert eine Auf oder Zu

SICHERHEIT BEI
OFFNUNG
SICHERHEIT BEI
SCHLIESSUNG

REVERSIERUNG
BEI ZULAUF

STOPP

NOTSTOPP

TOTMANN

TEILWEISE
OFFNUNG /
GEHFLUGEL-
FUNKTION

ENDSCHALTER
M2

ANNAHERUNGS-
SCHALTER M2
ENDSCHALTER
M1

ANNAHERUNGS-
SCHALTER M1

Bewegung in folgender Reihenfolge: Auf-Stop-Zu-Auf.

Mit D5=0FF die Betatigung des Kontaktes aktiviert eine Auf oder Zu
Bewegung in folgender Reihenfolge: Auf-Stop-Zu-Stop-Auf.

Anm.: ist die automatische SchlieBung aktiviert, mit S5=0N ist der
Stopp nicht dauerhaft, sondern hat die durch TC eingegebene Dauer,
mit S5=0FF ist der Stopp dauerhaft.

Die Offnung des Sicherheitskontaktes stoppt und verhindert das
Offnungs-manéver.

Die Offnung des Sicherheitskontaktes stoppt und verhindert das
SchlieBmandver.

Die Offnung des Sicherheitskontaktes stoppt und verhindert alle
Bewegungen.

Anm.: Fihrt keine Reversierung aus. Nur mit Lichtschranke be-
nutzen.

Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht die Bewe-
gungsumkehr (erneute Offnung) wahrend der SchlieBphase.

Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht das Anhalten der
Bewegung.

Um einen Notstopp (z.B. durch die entsprechende rote Taste) zu
erhalten, die Offnungs- und SchlieBbefehle an die Klemme 9 statt 1
anschlieBen (9-3, 9-4, 9-20).

Die permanente Offnung des Sicherheitskontaktes aktiviert die
Totmann-steuerung.

Unter dieser Bedingung funktionieren die Offnungs- (1-3, 1-20) und
SchlieBbefehle (1-4) nur, wenn sie gedriickt gehalten werden, wer-
den sie losgelassen, kommt der Antrieb zum Stillstand.

Die eventuell vorhandenen Sicherheitseinrichtungen, der Befehl fir
den Schrittbetrieb und die automatische SchlieBung sind deaktiviert.
Die SchlieBung des Kontaktes aktiviert ein teilweises Offnung-
smandver des vom Motor 1 gesteuerten Fligels mit der durch den
Trimmer RP eingestellten Dauer.

Ein weiterer Befehl bwirkt eine Bewegung in die entegengesetzte
Richtung.

Mit TC=MAX, die Offnung des Kontaktes des Endschalters unterbricht
die SchlieBbewegung des Motors 2 (M2).

Mit OM=0FF (Modus 1 Motor) und DIP2=0FF unterbricht der En-
dschalter die SchlieBbewegung des Motors 1 (M1).

Mit OM=0FF (Modus 1 Motor] und DIP2=0N unterbricht der Endschal-
ter die Offnungsbewegung des Motors 1 (M1).

Siehe Kapitel 9-10 Beispiel 4.

Mit TC=MAX, die Offnung des Kontaktes des Endschalters unterbricht
die SchlieBbewegung des Motors 1 (M1).

Mit OM=0FF (Modus 1 Motor) und DIP2=0FF unterbricht der En-
dschalter die Offnungsbewegung des Motors 1 (M1).

Mit OM=0FF (Modus 1 Motor] und DIP2=0N unterbricht der Endschal-
ter die SchlieBbewegung des Motors 1 (M1).

Siehe Kapitel 9-10 Beispiel 4.

ACHTUNG: Alle stromlos geschlossenen Kontakte lberbriicken, wenn sie nicht benutzt werden. Die
Klemmen mit gleicher Nummer sind dquivalent.
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4.1 Sicherheitsleiste mit Selbstiberwachung SOFAT-SOFA2

oder GOPAVRS

Befehl Funktion

SAFETY TEST
SOFA1-SOFA2
GOPAV

Beschreibung
Stecken Sie die elektronische platine SOFA1-SOFA2 oder GOPAVRS
auf die Steuerung ein.
Durch die Klemme 41 wird ein Test der Sicherheitsleiste vor jedem
Mandver aktiviert. Wenn der Test misslingt, blinkt die LED SA und
der Test wird wiederholt.

1 —t— 6 N.C. SICHERHEIT BEI Den Ausgangskontakt der Befehlseinrichtung SOFA1-SOFA2 an

OFFNUNG

die Klemmen 1-6 des Steuerung anschlieBen (in Reihe mit dem
Ausgangskontakt der Lichtschranke, wenn vorhanden).

1 —t— 7 N.C. SICHERHEIT BEI Den Ausgangskontakt der Befehlseinrichtung SOFA1-SOFA2 an

SCHLIESSUNG

die Klemmen 1-7 des Steuerung anschlieBen (in Reihe mit dem
Ausgangskontakt der Lichtschranke, wenn vorhanden).

1 —t— 8 N.C. REVERSIERUNG Den Ausgangskontakt der Befehlseinrichtung SOFAT-SOFA2 an

BEI
ZULAUF

die Klemmen 1-8 des Steuerung anschliefen (in Reihe mit dem
Ausgangskontakt der Lichtschranke, wenn vorhanden).

Achtung: um einen Schnelleingriff der Sicherheitsleiste zu erreichen,
an den Kontakt 1-6 oder 1-7 anschliefen.

5. Ausgange und Zubehor

Ausgang Wert/Zubehor
oo
01 24V=0,5A
-+

SOFA1-SOFA2

GOPAV

god
1.1 2= W

god
12..1 Sh=3 W

god
8.1 24V=3 W

god
14..0 LAMPH
24 V=50 W

[

Beschreibung
Stromversorgung des Zubehdrs.
Ausgang fur Stromversorgung der externen Zubehdrgerdte ein-
schliefllich Statuslampen.

Die Steuerung ist mit zwei Steckplatzen fir Funkempfanger, Schlei-
fen-auswerter 0.4. ausgeschattet.

Die Funktion der Steckplatine wird an DIP1 gewahlt.

Achtung: die Steckplatine dirfen nur eingesetzt oder herausgenom-
men werden, wenn die Stromversorgung abgetrennt ist.

Lampe Antrieb geodffnet.

Nur bei angeschlossenem Endschalter 0-11 (Ruhekontakt) und in
Betrieb mit einem Motor (Briicke OM=0FF) schaltet sich das Licht aus,
wenn der Antrieb geschlossen ist.

Lampe Antrieb geschlossen.

Nur bei angeschlossenem Endschalter 0-12 (Ruhekontakt) und in
Betrieb mit einem Motor (Briicke OM=0FF) schaltet sich das Licht aus,
wenn der Antrieb gedffnet ist.

Lampe Antrieb geodffnet.
Schaltet eine Lampe ein, die sich nur bei geschlossenem Antrieb
ausschaltet.

Blinkend. B
Schaltet sich wahrend der Offnungs- und SchlieBmandver ein.
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6. Einstellungen
6.1 Trimmer

Trimmer
™

MIN=10 MAX=120 5

MIN=0 s

s @ 30s
10s
205
s
- 30s

TC

MAX=120 5

RP

TR

3
MIN=0 s

R1
MIN @M/\X:d\sablcd

R

a

S

ood
123

=~ 1

d
5

6.2 Dip-switch

DIP

DIP1
DIP2

DIP3

DIP4

DIPS
DIP6

Beschreibung
Einstellung der Motorlaufzeit.
Von 10 bis 120 s.
Von 10 bis 150 s mit OM=0OFF und JRé6=0FF.
Anm.: Bei Endlagenendschaltern TM=MAX einstellen.
Zeiteinstellung der automatischen SchlieBung. Von 0 bis 120 s.
Mit DIP3=0FF nach Verlassen der Sicherheitseinrichtung (z.B. Durchgang durch die
Lichtschranken), wird die SchlieBung nach der Halfte der eingestellten Zeit ausgeldst.
Mit DIP3=0ON beginnt der Ablauf der eingestellten Zeit bei gedffnetem Antrieb und
aktiviert nach Ablauf der Zeit die SchlieBung.
Anm.: nach der Aktivierung des Stoppbefehls schaltet sich nach dem erneuten
SchlieBen des Kontaktes 1-9 die automatische SchlieBung erst nach einem Befehl
fiir die totale Offnung, die teilweise Offnung oder die Offnung im Schrittbetrieb ein.
Einstellung teilweise Offnung Motor 1 (M1). Von 0 bis 30 s.

Einstellung der Verzogerungszeit bei SchlieBung des Motors 1 (M1).

Bei der SchlieBung startet der Motor 1 (M1) gegentiber M2 mit einer regulierbaren
Verzdgerung mit TR von 0 bis 30 s.

Bei der Offnung startet der Motor 2 (M2) gegeniiber M1 mit 3 s Verzdgerung.

Wenn TR=MIN, starten die Fligel gleichzeitig.

Anm.: Es wird empfohlen, TR=MIN mit Fliigeln ohne Uberlappung einzustellen oder
TR>3 s mit Fligeln, die sich tiberlappen.

Einstellung der Hinderniserkennung.

Die elektronische Steuerung ist mit einer Sicherheitseinrichtung ausgestattet, die
bei Hindernissen wie folgt reagiert: Beim Offnen stoppt sie die Bewegung. Bei der
SchlieBung wird die Bewegung gestopt und es erfolgt eine Freifahrbewegung.

Bei R1=MIN ist der Druck auf das Hinderniss minimal.

Bei R1=MAXist die Hindernisserkennung deaktiviert.

Krafteinstellung.

Sie reguliert die an den Motor gelieferte Spannung (1=MIN / 5=MAX].

A ACHTUNG: die Versorgung vor Durchfiihrung der Regulierung zu unterbrechen.

Beschreibung OFF | ON fi
Funkbetrieb. Schrittbetrieb. Offnung..
Auswahl der Fahrtrichtung mit Offnung nach rechts. Offnung nach links.
OM=0FF (Modus 1 Motor).
Erneuerung Zeit automatische 50% 100%
SchlieBzeit.
Antriebszustand bem Einschalten. Gedffnet. Geschlossen.

Auswhl der ersten Bewe- Anm.:Beivorhandenem Endschal- Anm.: Wenn nicht die au-
gungsrichtung nach Zuschalten ter wird empfohlen, DIP4=OFF tomatische Schliefung

der Netzspannung. einzustellen. verwendet wird, wird
empfohlen DIP4=0N ein-
zustellen.

Elektroschloss-Entriegelung. Deaktiviert. Aktiviert.

Festes Vorblinken von 3's. Bei Offnung deaktiviert. Nur bei Sowohl bei Offnung als

automatischer SchlieBung mit TC auch bei SchlieBung akti-
groBer als 3 s aktiviert. viert.

7



6.3 Jumper

Jumper
JR4

JR6
NIO

JR10
oM
D5

S5

JT

EO

SO

Beschreibung

Reduzierung des Nachlauf-we-
ges.

Reduziert den Nachlaufweg des
Fligels.

Anwendungstypologie.

Elektronisches  Frostschutz-sy-
stem.
Behalt die Leistungsfahigkeit

der Motoren auch bei niedrigen
Umgebungstemperaturen bei.
Anm.: Fir einen korrekten Be-
trieb muss der Steuerung die
selbe Umgebungstemperatur der
Motoren haben.

Start mit Hochstkraft.

Antriebstypologie.
Schrittbetrieb.

Stoppdauer im Schrittbetrieb.

SchlieBmandverzeit.

Betrieb Elektroschloss.

Betrieb mit Bewegungs-umkehr.

6.4 Anzeigen

LED

Leuchtet

OFF &=

Deaktiviert.
Anm.: JR4=0FF einstellen, wenn
der Motor eine Elektrobremse hat.

Schiebetor.

Aktiviert.

Achtung: nicht mit LOGICMJ be-
nutzen.

Deaktiviert.

Der Motor startet bei der Span-
nung, die mit RF eingestellt wurde.
Antrieb mit einem Motor (Nur M1).

Auf-Stop-Zu-Stop-Auf.
Permanent.

(Automatische SchlieBung ausge-
schaltet].

Eingestellt mit TM+4 s.

Anm.: bei Hydraulik- oder Rei-
bungsgetriebemotoren JT=0FF
einstellen.

Bei geschlossenem Antrieb an-
gesteuert.

Bei stillstehendem Antrieb kann,

wenn der Kontakt 41-8 gedffnet
ist, das Offnungsmandver aktiviert

werden.

POWER == Stromversorgung vorhanden 24 V=.

SA m

ON ==

Aktiviert.

Anm.: Es wird empfohlen,
JR4=0N einzustellen, wenn
der Flugel einen zu groflen
Nachlaufweg hat.

Andere Anwendungen.
Deaktiviert.

Aktiviert.

Der Motor startet fir 1 s
bei der Hochst-spannung.
Antrieb mit zwei unabhan-
gigen Motoren.
Auf-Stop-Zu-Auf.
Voriibergehend.
[Automatische SchlieBung
eingeschaltet).
Automatisch.

1 s lang zu Beginn des
Offnungsmanovers ange-
steuert.

Bei stillstehendem Antrieb
wird, wenn der Kontakt
41-8 gedffnet ist, jegliches
Mandver verhindert.

Blinkt
/

Zeigtan, dass mindestens einer der Sicherheitskon- = = ® = = Sicherheitstest fehlgeschlagen

takte geoffnet ist.

[Klemme 41).

Zahlung der durchgeflhrten Manéver (nur
bei Einschalten der Steuerung):

= = 1000 Mandver

@== = 10000 Mandver

Schaltet sich bei jedem Befehl und bei jeder
Veranderung an Dip-Schalter und Drahtbriicke ein.
Zeigt an, dass der Kontakt des Endschalters 0-11

gedffnet ist.

Zeigt an, dass der Kontakt des Endschalters 0-12

geoffnet ist.

72
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7. Inbetriebnahme

e Die Sicherheitskontakte tberbriicken.

e Vor Inbetriebnahme die gewahlten Einstellungen priifen. z.B. 1 fligel OM=0FF oder fir ein
Schiebetor JR6=0FF.

e Wenn Endlagenschalter eingesetzt werden, missen diese so eingestellt werden, dass sie vor
erreichen der mechanischen Endanschldge ansprechen. TM=MAX einstellen.

Anm.: Die Endschalter missen bis zur Komplettierung des Manovers gedriickt bleiben.

e Wenn die Endschalter nicht angeschlossen werden, die Klemmen 0-11 und 0-12 tberbriicken
und TM auf die Halfte einstellen.

e RF=3und R1 auf die Hélfte einstellen.

e TR>3s mit Antrieben mit zwei Fligeln, die sich Uberlagern, einstellen.

¢ Netzspannung einschalten.

A ACHTUNG: Die Manover erfolgen ohne Sicherheiten.

e Die Polaritaten des Motors unter Zugrundelegung der korrekten Laufrichtung der Fligel
umkehren.

e Anm.: Das erste SchlieBungsmandver nach einer Stromunterbrechung, wenn TR>MIN, wird
mit einem Fligel nach dem anderen durchgefihrt (zuerst der Fligel, der von dem Motor M2
bewegt wird, und dann der Fliigel, der von dem Motor M1 bewegt wird); wenn TR=MIN, starten
die Flugel gleichzeitig.

 Offnungs- und SchlieBbefehle geben und den korrekten Betrieb des Antriebs und die korrekte
Einstellung der Endschalter (wenn vorhanden) priifen.

 Die Sicherheitsvorrichtungen anschlieBen (und dabei die entsprechenden Briicken entfernen)
und ihren korrekten Betrieb Uberprifen.

e Wenn gewliinscht, die automatische SchlieBung aktivieren und sie durch den Trimmer TC
regulieren.

e RFinder Position einstellen, die den guten Betrieb des Antriebs und die Sicherheit des Verbrau-
chers im Falle eines Stofles gewahrleistet.

e Mit R1 den Druck auf ein Hindernis einstellen.

Anm.: Wenn der Fligel, der sich als zweiter schliefit, auf ein Hindernis stoft, 6ffnen sich erneut

beide Fligel. Bei dem anschlieBenden SchlieBmandver schliefit ein Fligel nach dem anderen.

e Prifen, ob die Betriebskrafte der Fliigel den Anforderungen der Normen EN12453-EN12445
entsprechen.

e Wenn gewlinscht, mit RP die teilweise Offnung des Motors 1 einstellen.

e Wenn gewtinscht, den Funkempfanger an den entsprechenden Steckplatz anstecken, die Sender
programmieren, wie im entsprechenden Handbuch angegeben und deren Betrieb prifen.

ﬁ Achtung: die Steckplatine diirfen nur eingesetzt oder herausgenommen werden, wenn die
Stromversorgung abgetrennt ist.

e Die eventuellen anderen Geréate anschlieBen und ihren Betrieb tberprifen.
e Nach der Inbetriebnahme und den Kontrollen das Steuerungsgehause wieder schliefien.

| e e e e
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9. Anwendungsbeispiel fur zweiflugelige Antriebe

Wenn die LOGICM-Steuerung fur zweifligelige Antriebe verwendet wird, kann
eine der folgenden Betriebsarten gewahlt werden.

Beispiel 1 - Vewendung ohne Endschalter.

<MAX <MAX
Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Fligel

bendtigte Zeit einstellen (TM<MAX] und die Klem- ™ TCRPTR M
156141312110 0 1 1 2 3 4 5 20 41

men 0-11-12 Uberbricken. Mit diesen Anschliis- H 5 EBBE??%QEQQQE

sen kommt jeder Fligel an dem mechanischen

> \ \
Offnungs- und SchlieBanschlag und beim Feststel- ] ] ] ] < j j j }

len eines Hindernisses zum Stillstand.

H1

<MAX <MAX

TM TC RP TR RI1

Die stromlos geschlossenen Kontakte der
Offnungs- und SchlieBendschalter sind in Reihe
mit den Phasen der Motoren. Die Laufzeit TM<MAX
einstellen und die Klemmen 0-11-12 tberbricken.
Mit diesen Anschlissen stoppt jeder Fligel am
Offnungs- und SchlieBendschalter und beim erfas-
sen eines Hindernisses.

Beispiel 2 - Verwendung mit Endschaltern. ‘

O iniswian o vsm

Beispiel 3 - Verwendung mit Endschaltern und
Freifahrbewegung beim Zulauf.

Die Laufzeit TM=MAX einstellen und die stromlos
geschlossenen Kontakte der SchlieBungsendschal-
ter an die Klemmen 0-11-12 und die stromlos ge-
schlossenen Kontakte der Offnungsendschalter
in Reihe an der Phase Offnet jedes Motors an-
schliefen. Mit diesen Anschliissen kommt jeder
Flugel zum Stillstand, wenn die Endschalter ein-
greifen. Wenn wahrend des Offnungsmandvers ein
Hindernis erfasst wird, kommt nur der Fligel zum
Stillstand, der das Hindernis erfasst hat, wahrend
des SchlieBmandvers 6ffnen wieder beide Fligel.

=MAX <MAX

TM TC RP TR RI1

A Opening limit switch (230 V 5A)

Beispiel 4 - Verwendung ohne Enschaltern und
Freifahrbewegung beim Zulauf durch Voren-

dschalter.
Die Laufzeit 2-3 s héher als die von dem Fliigel A A
benotigte Zeit einstellen (TM<MAX) und die En-
dschalter an, die Klemmen 0-11-12 schlieen und

1514131211 0 0 1 1 2 3 4 5 6 7 8 9 2041
sie 2-3 s vor dem mechanischen Anschlag positio- HoH0HH0EE0EEE0EEHEEE
nieren. Mit diesen Anschlissen kommt jeder Fligel I RN \
an seinem mechanischen SchlieB- und Offnungsan- MM
schlag zum Stillstand. Wenn wihrend des Offung- e

smandvers ein Hindernis erfasst wird, kommt nur
der Fligel zum Stillstand, der das Hindernis er-
fasst hat. Wahrend des SchlieBmandvers, wenn ein
Hindernis vor dem betdtigen des Endschalters er-
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fasst wird, offnen sich die Fligel erneut. Nach dem
betatigen des Endschalters stoppen die Fligel an
dem Hindernis.

Beispiel 5 - Verwendung mit Endschalter und Vo-
rendschalter.

Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Fligel
bendtigte Zeit einstellen (TM<MAX), die Endschal-
ter, die Klemmen 0-11-12 schlieen und sie 2-3 s
vor dem mechanischen Anschlag positionieren.
Die stromlos geschlossenen Endschalter in Reihe
an der Phase Offnet jedes Motors anschlieflen.
Mit diesen Anschlissen kommt der Fligel an dem
mechanischen Anschlag und bei der Offnung zum
Stillstand, wenn der entsprechende Endschalter
eingreift. Wahrend des Offnungsmanovers beim er-
fassen eines Hindernisses kommt der Fligel zum
Stillstand. Wahrend des SchlieBmanovers, wenn
ein Hindernis vor dem betatigen des Endschalters
in der Nahe festgestellt wird, 6ffnen sich die Fligel
erneut. Nach dem betatigen des Endschalters stop-
pen die Fligel an dem Hindernis.

76

/N Opening limit switch (230 V- 5A]

<MAX <MAX

TM TC RP TR RI1

il

HO|=!

Closing
proximity switch

P1854DE - 2016-08-01



P1854DE - 2016-08-01

10. Anwendungsbeispiel fur einflugelige Antriebe

(OM=0FF].

M |

Beispiel 1 - Verwendung ohne Endschaltern

Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Fligel
bendtigte Zeit einstellen (TM<MAX] und die Klem-
men 0-11-12 Uberbricken. Mit diesen Anschliis-
sen kommt jeder Fligel an dem mechanischen
Offnungs- und SchlieBanschlag und beim erfas-
sen eines Hindernisses zum Stillstand.

Beispiel 2 - Verwendung mit Endschaltern

Die stromlos geschlossenen Kontakte der
Offnungs- und SchlieBendschalter sind in Reihe
mit den Phasen des Motors. Die Laufzeit TM<MAX
einstellen und die Klemmen 0-11-12 Uberbri-
cken. Mit diesen Anschlissen kommt der Fligel
am Offnungs- und SchlieBungsendschalter und
beim erfassen eines Hindernisses zum Stillstand.

Beispiel 3 - Verwendung mit Endschaltern und
Freifahrbewegung beim Zulauf.

Die Laufzeit TM=MAX einstellen und die stromlos
geschlossenen Kontakte der Offnungs- und
SchlieBendschalter an den Klemmen 0-11-12
anschlieffen. Mit diesen Anschlissen kommt
der Fligel zum Stillstand, wenn die Endschalter
betatigt wird. Beim erfassen eines Hindernisses
wiahrend des Offnungsmanévers kommt der Fliigel
zum Stillstand, wahrend des SchlieBmandvers
offnet der Fligel wieder.

Beispiel 4 - Verwendung ohne Endschalter und
Freifahrbewegung beim Zulauf durch Voren-
dschalter.

Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Fligel
benotigte Zeit einstellen (TM<MAX) und die En-
dschalter 2-3 s vor dem mechanischen Anschlag
positionieren. Mit diesen Anschlissen kommt der
Flugel an seinem mechanischen Schlie3- und
Offnungsanschlag zum Stillstand. Wahrend des
Offnungsmandvers beim Feststellen eines Hin-
dernisses vor dem Endschalter kommt der Fligel
zum Stillstand. Nach dem Erfassen des Endschal-
ters in der Nahe stoppt der Fligel an dem Hin-
dernis. Wahrend des SchlieBmandvers, wenn ein
Hindernis vor dem Eingriff des Endschalters in
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Wenn die LOGICM-Steuerung bei Anwendungen fir einfligelige Antrie-
be verwendet wird, kann eine der folgenden Betriebsarten gewahlt werden

ﬂOM =0FF

15141312110 0 1 1 2 3 4 5

20 41

EEBBBE%

slelelcls)

@@éééé;

1 TH]

ElS]sls]ls
I

gaaééaa

T™ TC RP TR R1 HOM =OFF
UWV Xz Y|[1514131211 0 0 1 1 2 3 4 5 6 7 20 41
HEBEEH|E

A Limit switch (230 V 5A)

—MA

—

HOM =0FF

TM TC RP TR R1

§3
g2
&5

. EOM =0FF

™ TC RP TR R




der Nahe erfasst wird, 6ffnet sich der Flugel er-
neut. Nach dem betatigen des Endschalters in der
Nahe stoppt der Fliigel an dem Hindernis.

Beispiel 5 - Verwendung mit Endschalter und Vo-
rendschalter.

Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Fligel
benotigte Zeit einstellen(TM<MAX] und die En-
dschalter fur die SchlieBung 2-3 s vor dem me-
chanischen Anschlag positionieren und die
stromlos geschlossenen Endschalter fir die
Offnung in Reihe an die Phase Offnet des Motors
anschliefen. Mit diesen Anschlissen kommt der
Fligel an dem mechanischen Schliefanschlag
und bei der Offnung zum Stillstand, wenn der
entsprechende Endschalter betatigt wird.
Wshrend des Offnungsmandvers beim erfassen
eines Hindernisses kommt der Fligel zum Still-
stand.

Wahrend des SchlieBmandvers, wenn ein Hinder-
nis vor dem betatigen des Endschalters erfasst
wird, offnet sich der Fligel erneut; nach dem
betatigen des Endschalters stoppt der Fligel an
dem Hindernis.
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11. Anwendungsbeispiel fur Schiebetore

|

Wenn die LOGICM-Steuerung bei Anwendungen fir
Schiebe-Antriebe verwendet wird:

- OM=0FF einstellen

- JR6=0FF einstellen

- TM=MAX einstellen (150 s)

Die stromlos geschlossenen Kontakte der Offnungs-
und SchlieBungsendschalter an die Klemmen 0-11-12
anschlieflen.

Mit diesen Anschlissen kommt der Fligel zum Still-
stand, wenn der Endschalter betatigt wird.

Beim Erfassen eines Hindernisses wahrend des
Offnungsmanbvers kommt das Tor zum Stillstand,
wahrend des SchlieBmandvers offnet das Tor wieder.

Die korrekte Offnungsrichtung durch den DIP2 wihlen.

+ Bei Automatisierung mit Offnung rechts (Sicht von
der Seite der Automatisierung) (DIP2=0FF), den
Endschalter zum Offnen an die Klemmen 0-12 und
den Endschalter zum Schlielen an die Klemmen
0-11 anschlieBen.

+ Bei Automatisierung mit Offnung links (Sicht von
der Seite der Automatisierung]) (DIP2=0N]J, den
Endschalter zum Offnen an die Klemmen 0-11 und
den Endschalter zum SchlieBen an die Klemmen
0-12 anschlieflen.
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12. Anwendungsbeispiel fir Schranken

Wenn die LOGICM-Steuerung fir Schranken verwendet
wird:

- OM=0FF einstellen

- RF=5 [MAX] einstellen

- TM=MAX einstellen

Die korrekte Offnungsrichtung durch den DIP2 wahlen.

» Bei Automatisierung mit Offnung rechts (Sicht von
der Seite der Automatisierung) (DIP2=0FF), den
Endschalter zum Offnen an die Klemmen 0-12 und
den Endschalter zum SchlieBen an die Klemmen
0-11 anschlieflen.

+ Bei Automatisierung mit Offnung links (Sicht von
der Seite der Automatisierung) (DIP2=0N]J, den
Endschalter zum Offnen an die Klemmen 0-11 und
den Endschalter zum Schlielen an die Klemmen
0-12 anschliefen.
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13. Beispiel fur die Automatisierung in parallel
®

el [l

Esist moglich, zwei Antriebe [Al und [B] in Parallelschaltung zu steuern, indem die in der Abbildung
angegebenen Anschlisse hergestellt werden.

Die Steuerungen 1-3 und die Funksteuerungen [mit DIP1=0N) entsprechen einem Befehl zum
vollsténdigen Offnen.

Die automatische SchlieBung wird durch Einstellung des Trimmers TC nicht auf den Hochstwert
sowie bei beiden Schaltkreisen in die gleiche Position erzielt.

ACHTUNG: Bei Fehlen der Sicherheitsleiste SOFA1-SOFA?2 die Steuerung 1-8 an der Plati-
ne SWT anschlieffen. Die Steuerungen 41-6 und 41-7 kénnen nur an der entsprechenden
elektronischen Steuerung angeschlossen werden.
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